1. Date despre program
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Facultatea

de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor
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Licenta

Programul de studii

Echipamente si Sisteme de Comanda si Control pentru Autovehicule

2. Date despre disciplina

Denumirea disciplinei ‘

DINAMICA AUTOVEHICULELOR 1

Titularul activitatilor de curs

Prof. dr. ing. Stelian ALACI

Titularul activitatilor aplicative

Prof. dr. ing. Stelian ALACI

Anul de studiu | " | Semestrul | 5 | Tipul de evaluare | E

Regimul disciplinei | Categoria formativa a disciplinei DD
DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: Dl
DI - impusa, DO - optionala, DF - facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

I a) Numadr de ore pe saptamana 3 | Curs | 2 | Seminar Laborator/Lucrdri | 1 | Proiect | -

practice

I b) Totalul de ore pe semestru din planul | 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator/Lucrari | 14 | Proiect | -

de invatamant practice

1I Distributia fondului de timp pe semestru: ore

II a)Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 28

11 b)Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate i pe teren

II c)Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 27

Il d)Tutoriat

11T Examinari 3

IV Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual Il (a+b+c+d) 55
Total ore pe semestru (Ib+11+I11+1V) 100
Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
Curriculum
Competente
5. Conditii (acolo unde este cazul)
Desfasurare a cursului Notebook, videoproiector §i retroproiector, materiale pentru prezentare in format
Microsoft Office
Desfasurare Seminar Notebook, videoproiector si retroproiector, materiale pentru prezentare in format
aplicatii Microsoft Office
Laborator Laborator dotat standuri, calculatoare dotate cu software (CATIA, MATHCAD),
instrumente, aparate de masurd, echipamente de masurd, standuri si machete de
laborator, indrumar de lucrari practice in format tiparit, materiale documentare in format
tiparit sau electronic
Proiect Nu este cazul

1/4




6. Competente specifice acumulate

CP2 Utilizarea adecvata a conceptelor fundamentale din domeniul ingineriei autovehiculelor
CP3 Conceperea de solutii constructive care sa asigure Tndeplinirea cerintelor functionale ale

Competente .
petent autovehiculelor

profesionale

autovehiculelor electrice, plug-in hibrid si cu hidrogen.

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei

Obiectivul general al disciplinei - Familiarizarea cu termenii specifici disciplinei si a celor care utilizeaza notiunile
acesteia;
- Formarea capacitatii de analiza calitativa rapida a unui produs tehnic pe baza unor
criterii prestabilite;
Aplicarea cunostintelor dobandite la rezolvarea unor probleme concrete desprinse
din realitatea de zi cu zi.

8. Continuturi

Curs glrre' Metode de predare Observatii

° Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii .

T, . . . . Instruire, expunere,
disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si a celui de 1 -
o . . N y conversatie

evaluare finald, precum si realizarea altor clarificari necesare

° Notiuni de teoria vectorilor alunecatori 1

° Elemente de cinematica 2

° Dinamica punctului material liber. Principiile mecanicii | 2

newtoniene. Caracteristici dinamice ale punctului material liber.

Teoremele dinamicii punctului material liber

° Dinamica punctului material supus la legaturi. Cazul | 2

legaturilor ideale. Cazul legaturilor reale.

° Dinamica sistemelor de puncte materiale. Caracteristicile | 2

dinamice ale sistemelor de puncte materiale. Teoremele dinamicii

sistemelor de puncte materiale.

° Forma teoremelor dinamicii sistemelor de puncte materiale in | 2

raport cu centrul de masa

° Dinamica rigidului. Momente de inertie. Relatii pentru | 2

calculul monetelor de inertie ale corpurilor uzuale. Variatia momentelor

de inertie la translatia axelor. Teorema lui Steiner

° Variatia momentelor de inertie la rotatia axelor. Directii de | 2 <

S RS expunere orala,

inertie principale. Momente de inertie principale. .

° Dinamica rigidului cu axa fxa 2 conversafie, exemple

= - - demonstrative,

° D!nam!ca rlgldtjlgl cu punct fix _ : 2 descoperire dirijata,

° D_1nan?1_ca miscdrii plan paralele a rigidului 2 studiu de caz,

hd Ciocniri 2 exemplificare, sintezd

[ Forte de inertie. Deplasdri virtuale. Principiul lui d’Alembert. | 2 a cunostintelor

° Ecuatiile lui Lagrange .

Bibliografie

1. Andreescu, C., Dinamica autovehiculelor pe roti, Vol.1. Bucuresti, Edit. Politehnica Press, 2010;

4. Jazar Reda, Vehicle Dynamics, Springer , 2014.

5. Abe, M., Vehicle Handling Dynamics, Theory and Application. Oxford, Butterworth-Heinemann, Published by
Elsevier Ltd., 2009;

6. Potincu Gh. — Dinamica Autovehiculelor, Vol. I si II, Editura Universitatii din Pitesti 1998 si 2000

7. Campian, O.; Ciolan, Gh., Dinamica autovehiculelor. Brasov, Edit. Universitatii Transilvania din Brasov, 2001;
8. Cordos, N.; Todorut, A., Dinamica autovehiculelor pe roti. Teste si aplicatii. Cluj-Napoca, Edit. Todesco, 2001,
9. Ghiulai, C., Mecanica autovehiculelor. Bucuresti, Editura Academiei Militare, 1974,

10. Ghiulai, C.; Vasiliu, C., Dinamica autovehiculelor. Bucuresti, Editura Didactica si Pedagogica, 1975;

11. Gillespie, T.D., Fundamentals of Vehicle Dynamics. Warrendale, PA: Society of Automotive Engineers, 1992;
12. Macarie, T.N., Automobile. Dinamica. Pitesti, Edit. Universitatii din Pitesti, 2003;

13. Negrus, E.; s.a., Incercarea autovehiculelor. Bucuresti, Edit. Didactica si Pedagogica, 1983;

14. Otat, V.; s.a., Dinamica autovehiculelor. Craiova, Edit. Universitaria, 2005;

CP6 Rezolvarea problemelor tehnologice care au ca obiect de activitate cercetarea, proiectarea sau intretinerea




15. Bors, I. — Mecanica. Teorie si aplicatii de statica. UT Pres Cluj-Napoca, 2008.
17. Voinea, R., Voiculescu, D., Simion, F., Mecanica, EDP, Bucuresti, 1975
18. P.P.Bratu-Mecanica Teoretica- Editura IMPULS-Bucuresti-2006.

Bibliografie minimala

1. Stelian ALACI. — Mecanica si mecanisme - pe platforma Universitatii, 2022
2. Voinea, R., Voiculescu, D., Simion, F., Mecanica, EDP, Bucuresti, 1975
3. Stelian ALACI Elemnte de cinematica spatiald cu aplicatii in robotica si teoria mecansimelor, Ed. Matrix,

Bucuresti, 2020

Aplicatii (laborator) ’c:lrré Metode de predare Observatii
Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu continutul | 2 Instruire, expunere,
laboratorului, prezentarea unor detalii organizatorice, norme de conversatie
securitate si sandtate Tn munca
O metoda precisd pentru gasirea coeficientului de frecare la | 2 expunere consideratii
rulare folosind metoda planului inclinat teoretice §i practice,
Determinarea frecirii dintr-un angrenaj pinion cremaliera 2 clarificare conceptuala,
Determi narea coeficientului de frecare de alunecare cu ajutorul | 2 | activitati pe grupe de lucru,
miscirii de spin aplicatii practice, aplicatii
Determinarea coeficientului de frecare de rostogolire cu ajutorul | 2 demonstrative, modelare
pendulului conic matematica, raspunsuri
Efectul meselor dezechilibrate in sistemele cu frecare uscat 2 intrebari, prelucrare date
Determinarea coeficientului de frecare de rostogolire intr-un | 2 experimentale, sinteza
rulment axial cunostintelor, concluzii,
mini-proiecte
Bibliografie
1. Stelian ALACI. — Mecanica si mecanisme - pe platforma Universitatii, 2022
2. Voinea, R., Voiculescu, D., Simion, F., Mecanica, EDP, Bucuresti, 1975
3. Stelian ALACI Elemnte de cinematica spatialad cu aplicatii in robotica si teoria mecansimelor, Ed. Matrix,
Bucuresti, 2020
Bibliografie minimala
1. Stelian ALACI. — Mecanica si mecanisme - pe platforma Universitatii, 2022
2. Voinea, R., Voiculescu, D., Simion, F., Mecanica, EDP, Bucuresti, 1975
9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este in concordanta cu cele ale disciplinelor similare predate la programe de studii de la facultati
de profil din tari si striinatate. in cadrul intalnirilor cu reprezentantii asociatiilor profesionale si cu angajatorii, acestia
au fost consultati cu privire la continutul disciplinei, astfel incat competentele dobandite de absolventii acestei
specializari sd raspundd cerintelor pietei muncii.

10. Evaluare
Tip activitate Criterii de evaluare Metode de Pondere d[n nota
evaluare finala

Cunoasterea si intelegerea notiunilor teoretice predate (CP2, | Examinare 60%
CP3) orala

Curs Capacitatea de generalizare a cunostintelor predate (CP2, CP3)
Capacitatea de previzionare a posibilitatilor de aplicare practica
a cunostintelor dobandite (CP6)

Seminar Capacitatea de a identifica parametrii modelului teoretic pe Eval_uare 20%
modelul real (CP2, CP3, CP6) continua

L aborator Capacitatea de identificare a cauzelor care conduc la diferentele Eval_uare 20%
dintre modelul real si cel teoretic(CP2, CP3, CP6) continua

Standard minim de performanta

10.1 Standarde minime de performanta evaluare la curs

- Demonstrarea cunoasterii principalelor notiuni, idei, problematici din tematica disciplinei;
- Realizarea unei scheme din tematica propusa;
- Tratarea in mod corect a cel putin 50% din subiecte




10.2. Standard minim de performanta evaluare la activitatea aplicativa

Participarea activa la toate lucrarile de laborator
Efectuarea de masuratori cu instrumentele aferente standurilor
Efectuarea de calcule si grafice pentru analiza rezultatelor

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de aplicatie

Prof. dr. ing. Stelian ALACI As.dr.ing. Beniuga Marius

TN Ha
'!l(_\“"L £
A

16.09.2024

Data avizarii Semnatura responsabilului de program

17.09.2024

Data avizarii In departament Semnatura directorului de departament

26/09.2024

Data aprobarii in consiliul facultatii Semnétura decanului

27.09.2024




