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UNIVERSITATEA "STEFAN CEL MARE" SUCEAVA

Facvultatea de Inginerie Electrici si Stiinta Calculatoarelor

Domeniul: INGINERIA AUTOVEHICULELOR

Program de studiu: ECHIPAMENTE $I SISTEME DE COMANDA SI CONTROL PENTRU AUTOVEHICULE

Ciclul de studii: licent3 ﬂ
orolol

Forma de invatimant: cu frecventi Se dynt a Senatului
Durata studiilor: 4 ani ‘ di A0,
n data 15‘0939_

Valabil incepand cu anul I, anul universitar: 2025-2026

PLAN DE INVATAMANT

Cerinte pentru obtinerea diplomei de licentd

240 credite din discipline obligatorii si optionale, conform planului de nvatamént
10 credite acordate pentru promovarea examenului de finalizare a studiilor




Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava

Facultatea de Inginerie Electrick §i Stiinta Calculatoarelor
PLAN DE INVATAMANT A.DV\QQ'“} -
Domeniul: INGINERIA AUTOVEHICULELOR Sedv%ta Senatului

Program de studiu: ECHIPAMENTE §1 SISTEME DE COMANDA $I CONTROL PENTRU AUTOVEHICULE . l &f 092

i i: i din data AL d 885
Ciclul de studii: licenta T e
Forma de invifimant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani
Valabil fncepind cu anul I, anul universitar: 2025-2026

ANUL1I
Nr . o Sem. 1 Sem. 2
’ Discipline obligatorii Cod disciplind N N
ort. oevrmscascca] © | S | L P || V" o) | S [ L BT [V oot
1 JAnalizi matematics v DroLOl |22 4| E| 4
2 |Algebra liniars, geometric analitica 5i diferentials DrOL02 | 212 4B 4
3 |Chimie \ , DF.01.03 2 1 58] V| 4
4 |stiinta i ingineria materialelor J DF.01.04 2 2 6| E| S
5 [Programarea calculatoarelor si limbaje de programare DF.01.05 2 2 4| E| 4
6 |Fizica J ‘ protos 2|11 RIELE
7 |Educatie fizica si sport 1 v DC.01.07 1 36| v| 2
8 [Matematici speciale Y DF.02.08 112 33| E| 3
9 |Desen tehnic gi infografici 1 V. DF.02.09 1 2 s8] v| 4
10 |mformatici aplicats N DF.02.10 2 2 e 4
11 {Metode numerice ~/ DF.02.11 2 1 58| E| 4
12 [Tehnologia materialelor ~ DF.02.12 2 1 33l E| 3
13 |Mecanicd 1 N DF.02.13 21111 4| E| 4
14 [Introducere in IA si securitate cibernetici - DF.02.14 1 1 2|1V] 2
15 |Educatie fizica si sport 2 DC.02.15 1 36| V] 2
. o R 121 6] 6 SE 111418 SE
Total ore obligatorii pe saptiméni ; o 364 - 28 3 328 v 26
Nr. - Cod discipling Sem. Sem: 2
ot Discipline optionale USV.FIESCJIS)SCCA cls|c|e]e]v| r]:;ite cls|u|e]m|v, r:;ite
16 | Limb straind tehnici (englezd) 1 DC.01.16
17 |Limbi straind tehnicy (francezi) 1 DC.01.17
18 |Limbi straind tehnicd (germand) 1 DC.01.18 2 2n|lv] 2
19 |Limba straini tehnici (spaniold) 1 DC.01.19
20 |Limbi strain tehnic (italiand) 1 DC.01.20
21 | Limbi straina tehnicd (englezs) 2 DC.02.2t
22 [Limbi straini tehnicd (francezi) 2 DC.02.22
23 |Limb3 straini tehnicd (germand) 2 DC.02.23 2 2| Vv| 2
24. {Limbi straini tehnic3 (spaniold) 2 DC.02.24
25 |Limbi straing tehnic3 (italiand) 2 DC.02.25
26 |Comunicare si scriere academici DC.02.26
05105 36| V 2
27 |Etict si integritate academic DC.02.27
: 2 05125
Total ore optionale pe siptiménd > 201V 2 3 s8la2v] 4
Sem.1 Sem. 2
RECAPITULATIE clsjrr|*v c:;ile clsrfrrv c:cll—ile
1206] 6 3% 5B 30 11.5]65] 8 386 SE 30
26 3V 26 5V
: Sem. 1 Sem. 2
Nr. N . Cod disciplind
et Discipline facultative cls|ole]efv], ,I:;ite cls|o]e]e|v ::;}'e
28 [Psihologia educatiei US\S?_’;‘::E’:V" 212 41 E]| S
29 JComplemente de matematics Usv‘gii?fgs Al 2| 2 alv] 4
30 {Complemente de fizicd usv.;fzf:;s(]s Al a2 a|v] 4
51 [t T AR AEE
Total ore facultative pe saptaménd g § - 1E 13 2 2 1E 5
12 8 | 2V 4 4
Nota:
I* - Nr. de ore necesar pregiticii individuale a studentului
V* - Forma de verificare
DECAN,

Prof univ.dr.ing. Laurentiu Dan MILICI;

RESPONSABIL PROGRAM DE-STUDI,
gef lucrdri univ. dr.ing. £na-Daniela LUPU

Conf.univ.dr.ingfDAni N\
2
FIESC.ESCCA.




Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava

Apvolot

Facultatea de Inginerie Electricii §i Stiinta Calculatoarelor $€dﬂ']13 Senatului
PLAN DE INVATAMANT din data [.09:0265
Domeniul; INGINERIA AUTOVEHICULELOR R
Program de studiu: ECHIPAMENTE $I SISTEME DE COMANDA SI CONTROL PENTRU AUTOVEHICULE
Ciclul de studii: licentd
Forma de invi{imant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani
Valabil incepand cu anul I, anul universitar: 2025-2026 -
ANUL 1T "
Sem. 3 Sem.4
N Disciplin obligatorii Cod disciplind o o
ert. C Llp v} 1 C|S{L|PIFIV 4
USV FIESC.ESCCA. creditel credite
1 |Mecanica 2 % DF.0301 | 2 1 6| E] 5
2 |Rezistenta materialelor 1 < DF.03.02 2 44| E| 4
3 |Mecanisme J DF.03.03 2 1 58| E 4
4 |Electrotehnicd gi magini electrice 1 / DF.03.04 2 2 69| E] S
5 |Desen tehnic gi infografic 2 v DF.03.05 1 2 33 v | 3
6| Tolerante si control dimensional v DF.03.06 1 2 33| E| 3
7 |Educatie financiari i antreprenoriat DC.03.07 1 22| V]| 2
8 |Educatie fizici gi sport 3 DC.03.08 36|V 2
9 |Blectronic¥ aplicati 1 DF.04.09 21112 55| E| S
10 {Termotehnicd DF.04.10 211]1 4|1V} 4
11 |Bazele ingineriei autovehiculelor DF.04.11 2 2 41 E| 4
12 {Electrotehnici gt magini electrice 2 DF.04.12 2 21 1])S5|E} S
13 JPracticy 1 (90 ore) DF.04.13 100l V| 4
Total ore obligatorii pe s&ptimana L 8 364 SE 28 s1217311 298 3E 22
24 3V 18 2V
Nr. o ) o Sem. 3 Sem. 4
ot Discipline optionale U(;S,i::ssz'g::& c e v cr?(;te clslulelmx|v cr?;]:te
14 | Limb4 straini tehnici (englez3) 3 DC.03.14
15 JLimba straind tehnic3 (francezi) 3 DC.03.15
16 JLimb3 straini tehnici (germand) 3 DC.03.16 2|1 V] 2
17 JLimb straini tehnic3 (spaniol#) 3 DC.03.17
18 JLimb# straing tehnici (italiani) 3 DC.03.18
19 |Bazele sistemelor automate pentru autovehicule DF.04.19 ) 1 ssl Bl 4
20 |[Metoda elementului finit DF.04.20
21 |Masuriri electrice si electronice pentru autovehiculd  DF.04.21 NERE wolel 4
22 [Rezistenta materialelor 2 DF.04.22
Total ore optionale pe siptiméni 211V 2 ol I s 3 88J2E] 8
Sem. 3 Sem. 4
RECAPITULATIE ¢ Lipryv crljcli-ite clsteye ™V crI:;ite
i1 8]0 SE 1203110]1 5E
386 30 476 30
4v 26 2V
Nr. Discipline facultative Cod disciplind P Nr L Nr.
ort. USV. ¢ L]p v credite cCs|L|Ppr|v credite
23 [Pedagogie II DPPDNIV 1 DF01.03 | 2 41E]| 5
24 |Didactica specialitiifii DPPD NIV 1 DF.02.04 41EI| 5
Total ore facultative pe siptimand 2 4 1IE] 5 4 4 1E{ 5

Noté:

I* - Nr. de ore necesar pregitirii individuale a studentului
V* - Forma de verificare

RECTOR,
Prof.univdr.ing. Mihai DIMIAN

DIRECROR DEPARTAI}\’IEI(I‘:
Conf.univ.dijing, Daniela IRIMIA

DECAN,

Prof.univ.dr.ing. Laurentiu Dan MILICI

RESPONSABIL PRO RAM(I_{E/S'LU‘If

11,

sef lucrari univ. dr.ing. [Elefia-Daniela LUPU




Apcobet-

$ed}n1_;a Senatului .

din data JsEN.2023

Universitatea ,,Stefan cel Mare' Suceava

Facultatea de Inginerie Electrici §i Stiinta Calculatoarelor

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: INGINERIA AUTOVEHICULELOR
Program de studiu: ECHIPAMENTE $I SISTEME DE COMANDA SI CONTROL PENTRU AUTOVEHICULE
Ciclul de studii: licenta

Forma de invitimént: cu frecventd

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepénd cu anul 1, anul universitar: 2025-2026

ANUL IIX
Nr Sem. 5 Sem. 6
’ Discipline obligatorii Cod disciplind Nr. Nr.
ert. sevrEscescea] C | S | L[ P [ V¥ reaited € [ S [ 1| P | V¥ | credite
1 |Organe de magini V4 DF.05.01 2 1 33 v] 3
2 Dinamica autovehiculelor 1 v DF.05.02 2111 69| E| S
3 IMecanica fluidelor N4 DF.0503 |2 1 33| v| 3
4 “[Electronic aplicati 2=~ DS.05.02 ]2 2 69| E| 5
5 ISenzori si traductoare pentru autovehicule ({ P DS.05.01 2 211155/ E| 5
6 |Electronici de putere pentru autovehicule ) . DS.05.03 2 2 69| E| S
7 |Constructia si calculul motoarelor cu ardere internd v DF.05.07 2 1 58| E| 4
8_lSisteme electrice si elecironice-pentrurantovehicule. DS.06.08 2 2 4 E| 4
9 [Modemarea gi simularea sistemelor dinamice din autovehiculs, DS.06.09 1 2 s8f V| 4
-10 [Procese gi caracteristici in-motearele-ev-ardere internd /- DS.06.10 2 1{1]44] E 4
11 JArhitectura microcontrolerelor si microprocesoarelor .,/ DF.06.11 2 1 331V 3
12 |Dinamica autovehiculelor 2 \/N DF.06.12 2 1]2]30] E 4
13 JTractiune electrici si hibridd pentru autovehicufe\l\\ DS.06.13 2 2 44]1 E 4
T4 [Practica 27(90-ore)— e DS.06.14 0] vi4
14] 1 J10] 1 SE il 913 4B
Total bligatorii Aptimand 386 30 263 27
‘otal ore obligatorii pe siptiman T3 . 3 3y
Sem. 5 Sem. 6
Nr. R . Cod disciplinid
Discipl 1
crt. iscipline opfionale USVFIESCESCCA| C | S | L [P | I*|V* Nri C|IS|L|PJI*] V™ Nri
) credite credite
15 |Calculul si constructia automobilelor 4 | 09N DS.06.15 2 1 1| B 3
16 JActionri hidraulice §i pneumatice N DS.06.16
Total ore optionale pe sdptimand I I 2 3 ! 331 1E] 3
Sem. § Sem. 6
RECAPITULATIE
T clsloleofoe] X Jelsfe]e o] v ]
credite credite
14§ 1110 5E 131 0 10} 3 SE
386 86|
26 2V 30 26 3 3V 30
N Sem. 5§ Sem. 6
) Discipline facultative Cod disciplind « || NE « | ux | N
crt. USVY. C|S|L|P]I*V credite C{S|{L|P|™*|V*| fedite
17 JInstruire asistatd de calculator prpoNIVIDS0s20f 1 | 1 2|V}i 2
18 |Practict pedagogici in invatamantul preuniversitar obligatoriul  JDPPDNIV1DS.05.21 3131V} 3
19 [Managementul clasei de elevi DPPD NIV | DS.06.22 1}1 E 3
20 [Practica pedagogics in invatgmantul preuniversitar obligatoriu 2 | DPPDNIV 1D5.06.23 3131V 3
21 |Evaluare finald - portofoliu didactic DPPD NIV 1 DS.06.24 E 5
22 [Logistica §i optimizarea transporturilor rutiere FIMAR AR DS.06.DFA.27 2 16 v ]| 3
Total ore facultative pe siptiméani 1 512v] 5 3 L 21 2B 14
2 6 2V
Noté:
I* - Nr. de ore necesar pregatirii individuale a studentului
V* - Forma de verificare
DECAN,

RECTOR,
Prof univ.drng. Mihai DIMIAN

Conf.univ.dr jnf {Daniela IRIMIA

USV.FIESC.ESCCA.

Prof.univ.dr.ing. Laurenfiu Dan MILIC],

RESPONSABIL PROGRAM QESTUDI,
sef lucrdri univ. dr.inz/ Elena-Daniela LUPU




N

Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Electrici §i Stiinta Calculatoarelor
PLAN DE INVATAMANT
Domeniul: INGINERIA AUTOVEHICULELOR
Program de studiu: ECHIPAMENTE $I SISTEME DE COMANDA S$I CONTROL PENTRU AUTOVEHICULE
Ciclul de studii: licenti
Forma de invitmént: cu frecventd

Durata studiilor: 4 ani
Valabil incepind cu anul I, anul universitar: 2025-2026

A proled-

Sedihta Senatului
din data 1. 07025

ANUL 1V
Nr Sem. 7 Sem. 8
. Discipline obligatorii Cod disciplind N N
1t. r. " r.
¢ USV.FIESC,ESCCA| cls L PV credite C S LiP|IM}V credite
1 ISisteme de comandi si control pentru autovehicule 1 DS.07.01 2 2115 E 5
2 Incerca:ea §i omologarea autovehiculelor N/ DS.07.02 2 1 581 E 4
Microprgcesoare i microcontrolere pentru sisteriede
3 ) comands-utilizate.la.antoyghicule. ) Ds.07.03 2 2 “lE] 4
4 M&ﬁ@wcﬂfﬁéﬁwamoﬁﬁm DS.07.04 | 2 2 “|E| 4
f Cafiru legislativ si reglementdri in domeniul autovehiculetor~| DS.07.05 L alvl 3
rutiere
6 [Elaborarea proiectutui d& diptoma T —— | DS.07.06 3ls8fv] 4
7. |sisteme de comands §i control pentru autovehicule 2 DS.08.07 2 2 41 E 4
2 | Sromeme tolomatice et transporturi rutiere~, DS.08.08 2 2| 1]ss|E| s
9 Tehnici de 1ag@sttcare §1 mentenant; pre.dxctwé pentru J DS.08.09 2 1 ssl
autovehicule rutiere cu motoare cu ardere internd 4
10 {Controlul si reducerea poludrii DS.08.10 1 1 47|V 3
11 |Elaborarea proiectului de diplomé 2 DS.08.11 55§23 Vv 4
91174 4E 710]61)65 3E
Total ore obligatorii pe siptaménd 306 24 227 20
21 A% 19.5 2V
N Cod disciplin Sem. 7 Sem. 8
: Discipline optionale 0d disciplin Nr. Nr.
crt. SV FIESCESCCA cl|s|L}P}@r|V credite clslL|P|r|V credite
12 |Fiabilitatea autovehiculelor J » DS.07.12
111 471V 3
13 [Proiectare asistata de calculator DS.07.13
14 | Tractiune electrica si hibrida pentru autovehicule 2 DS.07.14 ) 1 wle 3
15 |Managementul energiei in autovehiculele electrice DS.07.156
16 |Software pentru ingineria autovehiculelor DS.08.16
- 1 1 47| E] 3
17 |sisteme autonome de conducere in autovehicule DS.08.17
18 | Diagnoza si intrefinerea autovehiculelor electrice si hibride DS.08.18 4 1 alv s
19 {Sisteme si algoritmi de rutare inteligenta DS.08.19
20 |Sisteme avansate de siguran{3 rutierd DS.08.20
2 1 581 E| 4
21 | Sisteme automate de management in service DS.08.21
. 3| 111 1E 4 3 2E
Total ore optionale pe s3ptimand 80 6 152 10
5 i\ 7 I\
Sem. 7 Sem.8
RECAPITULATIE clslolefor]v N Lelslole ] v Nr.
credite credite
120 218]) 4 186 SE 30 1njol9ojfes 379 SE 20
26 3V 26.5 3V
Ne Sem. 7 Sem. 8
) Discipline facultative Cod disciplind N. Nr.
1t. * * N * * N
¢ sevmmeeaen] © | S | Y | PP [V credite] © S L{P|T |V oedite
22 |Marketing DC07.22 2|2 69| E 5
23 |Ingineria sistemelor de programare DC.07.23 | 2 2 2|Vv]| 2
24 |Proiectarea bazelor de date DC.07.24 { 2 69V 5
25 |Inventica DC.08.25 1 47|V 3
. 612]3]°¢0 1E 1
Total ore facultative pe siptiméand 160 12 47 3
2V 2 v
Noté:
1* - Nr, de ore necesar pregatirii individuale a studentului
V* - Forma de verificare
DECAN,

RECTOR,
Profuniv.dr.ind) Mihai DIMIAN

DIRECTOR REPARTAMENT,

i Rnigla I%

Conf.univ.dr.j

USV.FIESC.ESCCA.

Prof univ.dr.ing. Laurentiu Dan MILICI

RESPONSABIL PROGRAM Z-"/Sylﬂll,
sef lucrdiri univ. dr.ing. EJ a/ﬁ tel

a LUPU




Aproket

Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava 5 ﬁdii’ita ‘;enatului
Facultatea de Inginerie Electric# si Stiinta Calculatoarelor ‘ din data ‘;:F 09:%

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: INGINERIA AUTOVEHICULELOR :

Program de studiu: ECHIPAMENTE $I SISTEME DE COMANDA SI CONTROL PENTRU AUTOVEHICULE
Ciclul de studii: licenta

Forma de invi{amant: cu frecventi

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepind cu anul I, anul universitar: 2025-2026

Structura anului universitar Nr. siptamani Nr.ore practicd pS:;;;ri;:;*
Anul de studii varsry | s | 2 Yo B
I 14 14 26 26
II 14 14 90 26 26
I 14 14 90 26 26
1\ 14 14%+%* 26 26.5

*Discipline obligatorii + optionale
*# Durata semestrului 8 poate fi redusi fa 10 sau 12 sptamani prin decizie a Consiliului Facultéfii, fard afectarea

numarului total de ore prevazut prin planul de invafimént

BILANT
Nr. CATEGORIA DISCIPLINEIL Total nr. ore| -~ % %
crt. fizice realizat | recom.
DISCIPLINE OBLIGATORII 2499
! Practici 180 86.45
5 |DISCIPLINE OPTIONALE 420 13.55 >10
TOTAL obligatorii si optionale 3099 100.00 | 100.00
3 [DISCIPLINE FACULTATIVE 630 20.33
TOTAL Ore program de studiu 3729 100.00 } 100.00
Nr. CATEGORIADISCIPLINET | Cm-oref % % i ce ore Nr.
crt. fizice realizat | recom. Curs | Aplicatii| Credite
1 |DISCIPLINE FUNDAMENTALE 1644 53.05 784 860 124
DISCIPLINE DE SPECIALIZARE 1259 - 40.63 532 727 98
4 DISCIPLINE COMPLEMENTARE 196 632 35 161 18
TOTAL 3099 100.00 | 100.00 1351 1748 240
Numir ore aplicatii/numér ore curs 1.29
Numir ore de studiu individual/Numdr de ore
pregatire universitard 0.94

RECTOR, DECAN,
Prof.univ.dr.ing. Mihai DIMI 52 Prof.univ.dr.ing. Laurentiu Dan MILICT
2
m
)
DIRECT(MEPARTAM RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Conf.univ.di\ing. Daniela IRI sef lucrdri univ. dr.ing. Elen,é-paniela LUPU

USV.FIESC.ESCCA.




UNIVERSITATEA "STEFAN CEL MARE" SUCEAVA A’ “ﬁ@@
Facultatea de Inginerie Electricii si Stiinta Calculatoarelor ' $Qdi. ta Senatului l

PLAN DE INVATAMANT idin data A 9946

Domeniul: INGINERIA AUTOVEHICULELOR

Program de studiu: ECHIPAMENTE §I SISTEME DE COMANDA SI CONTROL PENTRU AUTOVEHICULE

Ciclul de studii: licenti

Forma de invatimant: cu frecventi _ .
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepind cu anul I, anul universitar: 2025-2026

Competente profesionale Competente transversale
CP.1 Constructia automobilelor CT.1 Lucreazi in echipi
CP.2 Examineazi principii tehnice CT.2 Tsi asuma responsabilitatea

CT.3. Utilizeaz# cu precizie echipamente, instrumente sau

CP.3 Utilizeazii documentatie tehnicd R .
echipamente tehnologice

CP.4 Executi calcule matematice analitice CT.4. Demonstreazi alfabetizarea stiintifica
CP.5 Aplica competente de calcul numeric CT.5. Demonstreazi abilitati de rezolvare a problemelor
CP.6 Utilizeaza softiware CAD/sisteme CAE CT.6. Demonstreazi spirit antreprenorial

N

CP.7 Efectueazs incerciri
CP.8 Analizeazi datele testelor
CP.9 Respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice

CP.10 Controleazi performanta autovehiculului

CP.11 Asigura mentenanta echipamentelor

CP.12 Monitorizeaza starea echipamentelor §i asigurd depanare

CP.13 Evalueaza amprenta ecologica a vehiculului

CP.14 Testeaza unitati mecatronice

CP.15 Testeaza senzori
CP.16 Modeleazi si simuleazi senzori

CP.17 Verificd parametrii sistemului Tn raport cu valorile de referintd

CP.18 Anticipeazi schimbdrile tehnologiei auto

CP.19 Coordoneaza serviciile de intretinere si reparatii autovehicule
CP.20 Studiaza traficul rutier

CP.21 Proiecteazi sisteme de control

CP.22 Utilizeazi echipament pentru comandi de la distan{d

CP.23 Dezvolta solutii inovatoare de mobilitate

e

CP.24 Sintetizeaza informatii

DECAN,
Prof.univ.dr.ing. Lavrentiu Dan MILICI

RECTOR,
Prof.univ.dr.ing. Mihai DIMIA

DIRECTOR|DEPARTAME RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Conf.uni igla IRIMIA gef lucriri univ. dr.ing. Elgna-Daniela LUPU

- USV.FIESC.ESCCA.




Alzi'exa 2

Universitatea ,,Stefan cel Mare" din Suceava

Facultatea de Inginerie Electricii si Stiinta Calculatoarelor
Domeniul: INGINERIA AUTOVEHICULELOR

Program de studiu: ECHIPAMENTE $1 SISTEME DE COMANDA $I CONTROL PENTRU AUTOVEHICULE

Grila competentelor
Repartizarea pe discipline a creditelor acumulate in functie de creditele alocate pentru fiecare dintre competentele atribuite
Anull

nr. s e ve
ot Disciplina

1 {Analizi matematics 2.5

0.5

0.5

Algebr liniars, geometrie analitica si diferential 25
Chimie

0.5

0.5

0.5

0.5

Stiinta §i ingineria materialelor 2 105 05105

0.5

05

0.5

Programerea calculatoarelor §i limbaje de programare 2

0.5

0.5

0.5

0.5

0.5

Educatie fizica si sport 1

0.5

0.5

z

3

4

5

6 |Fizica 15
7

8 IMatematici speciale 1.5
9

0.5

0.5

0.5

[Desen tehnic §i infografica 1 05105 2
10 {Informatic# aplicati

0.5

0.5

0.5

0.5

11 IMetode numerice 1 2

0.5

0.5

12 |Tehnologia materialelor 05]05

0.5

0.5

13 IMecanic# 1 1 2 051 05
14 JIntroducerc in LA. si securitate cibemetici

15 JEducatie fizici si sport 2

0.5

0.5

0.5

0.5

plwjrfwls]lalalvliv]uls]lu|lale]s

16 |Limba straini tehnici (englez3) 1

17 JLimb4 strain¥ tehnic# (francezz) 1

18 {Limba strain tehnica (zermany) 1

0.5

19 {Limb? strain¥ tehnica (spaniolz) 1

20 JLimb3 strain tehnici (italianz) 1
21 JLimb3 straind tehnici (englez#) 2 »

0.5

22 |Limb3 straind tehnic (franceza) 2

23 JLimb3 straind tehnicd (germana) 2

0.5

24 {Limb3 straind tehnic (spaniols) 2

25 fLimb4 straini tehnici (italiang) 2
26 |Comunicare §i scriere academica

0.5

27 |Eticd si integritate academici

0.5

0.5

|

S LUy e up
]

Y

inpeuas ejuipad

Q-

1



N

>
=

ul II

Disciplina

8 g

Mecanica 2
IRezisten];a materialelor 1
Mecanisme 1

05105]051}0s 0.5
05190540505

051 0.5 0.5
Electrotehnic i masini electrice 1 051 05 _' 05105 05|05
Desen tehnic si infografici 2 0.5 2 : . 0.5
Tolerante si control dimensional 1 05105105 . ' 0.5
Educatie financiar3 §i antreprenoriat

0.5 051 1
Educatie fizici i sport 3 ’

0.5

0.5 0.5

0.5

N

vl |[w|lajnlnjw]n]|~

‘ 1] 05 0.5
Electronics aplicass 1 . 15} 051 05 : '

) . : 05] 05|05 05] 05
{Termotehnica o Jdosi Jos]e6s

e : | Q. 4 05405
Je ingineriei antovehiculel 2105 . 0.5 0.5 0.5

0.5 ) 05105]05]05

5

R

-
-

-t
»

Electrotehnic3 §i magini electrice 2 1 05} 05] 05
13 |Practici 1 (90 ore) ) 1 ] 41
14 | Limb straina tehnica (engleza) 3 -

15 |Limb# strains tehnics (francez%) 3
16 |Limba straina tehnics (germans) 3
17 |Limba strain tehnic3 (spaniols) 3
18 JLimba strains tehnicé (italians) 3

slulals]loiv|v|lw]jwlu]lslslul

19 |Bazele sistemelor automate pentru avtovehicule
20 [Metoda elementului finit

21 JMsuriri electrice si electronice pentru autovehicul
22 |Rezistenta materialelor 2

Anul IIT

Nr. Disciplina

ert.

4 Organe de magini N . - 0.5

5 JDinamica autovehiculelor 1 2 1 0.5 0.5 05105

6 JMecanica flvidelor 1 05] 05 0.5 0.5

2 [Electronica aplicats 2 05105/ - 05| 05 0.5 : o5)o0o5fo0s5]| 05|05
1 |Senzori si trad pentru autovehicul 0.5 T 1 0.5] 05 0.5 0.5 0.5
3 |Electronica de putere pentru autovehicule ) 05105 05| 05 . 1 05105105 0.5
7 {Constructia si calculul motoarelor cu ardere internd 1 10505 0.5 0.5

el

H /P
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8 |Sisteme electrice §i electronice pentru autovehicule 1 0.5 0.5] 05 0.5 0.5 0.5 4
9 [Modelarea si simularea si Jor dinamice din autovehi 0.5 1.5 1 0.5 0.5 4
10 [Procese §i caracteristici in motoarele cu ardere interna 1 05105 0.5 0.5 0.5 0.5 4
11 JArhitectura microcontrolerelor si microprocesoarelor 2 05} 05 3
12 |Dinamica autovehiculelor 2 1 0.5 05] 05 0.5 051 05 4
13 | Tractiune electrica §i hibrid4 pentru autovehicule 1 1 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 4
14 |Practica 2 (90 ore) 1 0.5 1 1 0.5 4
15 |Calculul §i ¢onstructia automobilel
#i consirucfia automoblelor 15 0.5 05| 05 3

16 | Actionén hidraulice §i pneumatice

Anul IV

Nr. Disciplina

ert.

1 |Sisteme de comanda §i control pentru autovehicule 1 0.5 051 0.5 0.5 1 051 05] 0.5 0.5 -5
2 incercarea si omologarea autovehiculelor 11]05 0.5 051 0.5 0.5 0.5 4
Microprocesoare §i microcontrolere pem:ru sisteme de
3 [ icroprocesoare s microconrote 0.5 0.5 0.5 05 05]05|05]05 4
4 |Retele si protocoale de comunicatii pentri autovehicule 0.5 05] 05 0.5 0.5 0.5 05105 4
s Su?f;: legislativ §i reglementiri in domeniul autovehiculelor] 05 05 05 0.5 05 05 3
6 |Elaborarea proiectului de diplomi 2 051 0.5 05 1 05]05] 0.5 4
7 |Sisterne de comandi si control pentru autovehicule 2 0.5 0.5] 05 0.5 1 0.5 0.5 4
8 |Sisteme telematice pentru transporturi rutiere 0.5 1 1 05]05 0505105 5
Tehnici de diagnosticare i mentenanti predictivd pentra
? autovehicule rutiere cu motoare cu ardere interni 0.5 0.5105]05 0.5 05105 0.5 4
10 JControlul si reducerea poludrii 0.5 1 0.5 0.5 0.5 3
11 |Elaborarea proiectului de diploma 2 05| 05 051 1 05]05]) 05 4
12 JFiabilitatea autovehiculelor 05 1 0.5 051 05 3
13 [Proiectare asistatii de calculator
14 | Tractiune electrici si hibridi pentru autovehicule 2 i 1 05 05 3
15 [Managementul energiei in autovehiculele electrice ’ ’
16 JSoftware pentru ingineria autovehiculelor 05 05 1 05 05 3
17 |Sisteme autonome de conducere in autovehicule
18 |Diagnoza si intrefinerea autovehiculelor electrice si hibride 0.5 05| 05 0.5 0.5 0.5 3
19 |Sisteme si algoritmi de rutare inteligents 0.5 0.5 ’ 0.5 1.5
20 [Sisteme avansate de sigurant3 rutierd 05105 05 1 1 05 4
21 | Sisteme automate de management in service ’ 2 0.5 ’
o
& i
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Apvolot

Sedi?nta Senatului
Universitatea ,Stefan cel Mare" din Suceava
din data sl 1904

Facultatea de Inginerie Electrici ¢i $tiinta Calculatoarelor

Domeniul: INGINERIA AUTOVEHICULELOR -
Program de studiu: ECHIPAMENTE §1 SISTEME DE'COMANDA $1 CONTROL PENTRU AUTOVEHICULE
Grila rezultatelor invagirii
?r'; Cunogtinfe Aptitudini Responsabllitate si autonomie care ‘l‘nvitll::'ll
1. {Studentul/absolventul identifick §i descris|Studentul/absolventul op cu ple,|Stud fventul  aplich lorile| Analizi
conceple, principii §i metode de bazi dinjprincipii §i metode de bazi din matematics, fizich |eticii §i deontologiei profesiei de inginer. {Algebr# liniard, geometrie analitich i diferenfialx
matematics, fizics, chimie, desen tehnic,|chimie, desen tehnic, economie §i informatics. Matemalici speciale
economie §i informatics. Metode numerice
) | rezolvd  probl de Fizick
fizich §i chimie cu aplicabilitate in Chimie
ie §i valideazi solufia objinut. Programarea calculatoarelor i limbaje de programare
Informatic apllcaui
-SmdenluVabsolventul fe calcule ingil i {Studentul/absoiventul practics| Geometri
si de lexitate medio §i fe i I logic, | 5if Grafick asistatd de calculator
i grafice letrice sau specifice p luare in Iuarea deciziil Desen tehnic §i infograficd |
asistate de calculator. Desen tehnic 5i infografich 2
financiarZ gi antrep
Si 1 | descrie fe sip
fizico-chimice §i economice.
2 |{Studentul/absolventul explicd 5i[Studentul/absolventul aplic¥ criterii §i metode de|Studentul/absolventul comunicd eficient
interp ] i sileval pentry  identificares,  modelarea,|despre activitifile de inginerie cu o gam;
peri le din i fizick, |experi analiza §i aprecierea calitativl gijlargh
chimie, economie, desen tehnic gifcantitativd a fenomenelor §i proceselor specifice|
i i domeniului findamental folosind inclusiv tehnologii
|digitale.
Studentul/absolventul aclunponeaﬂ si prel # Studentul/absol I este angajat Tn|
date, interp i 5iltnvag pe tot p 1 viefii pentry
|experimentale. dobandi i impl
Studentul/at 1 pe solufii, respect infelor, dup# cum este necesar,
darde re! , pentru probl de inginerie de] folosind strategii de invjare adecvate.
jcomplexitate medie care ndeplinesc nevoile]
specxﬁcate, respectind cerinfe de shnitate pubbc!.
, mediu, ilitate §i factori|
i, precum §i alte constringeri specifice.
Studentul/absolventul elab desene tehnice de|Studentul/absol ] P
execufie §i de ansamblu in format letric dialogul, p pectul fajd de
proiectate asistat de calculator. ceilalji §i interculturalitatea.
Studentul/absol [ aplic tehnici d defStudentul/absol | lucreazi eficient caj
de proiect, tehnici economice §i de/membruin echipa sau lider al acestein.
luare a deciziilor inclusiv fintr-un  cadru
multidisciplinar.
3 StudenluVabsolvenmlidenliﬁc&siexplici Studentul/absol utilizeazi principii §i metode| Studentul/absolventul selecteazs si Stiinfa §i ingineria materialelor
conceptele, leomle sl metodele de bazii ale {de bazi din domeniu si le aplici tn procese specifi i sursele bibliografice specifice |Tehnologia materialelor
hiculefor si ale |specializri . Mecanict 1 §i Mecanich 2
specmliz&riiA 3 ialefor 1 gi Rezi ialelor 2
Studentul/absol 1 d El hnica si magini electrice 1 §i 2
autonomie in invafare pe problematici  |Electronich aplicatsi 1 5 Electronica aplicat 2
specifice domeniului. Electronica de putere pentru autovehicule
Termotehnici
Organe de magini
Toleranfe sl control dlmensmnal
Achioniri sip
Bazele si 1 pentru hicul
Desen tehnic gi infografics 1 si 2
Dinamica autovehiculelor 1 §i 2
Bazele ingineriei autovehiculelor
Proi asistata de caleul
Studentul/absol | aplica principii §i metode de Mecamca 1$i Mecanici2
bazit §i rezolvd prob! asociate rep i ialelor | §i R lelor 2
graﬁce, bazelor de date, modelﬂru i s1mul£nl Mecamca fluidelor
sip din ‘Termotehnica
autovehiculelor. Organe de magini
Bazele ingineriei autovehiculelor
F asistala de calcul
Modelarea si simul : Jor dinamice din
Stud, /absol | sel §i aplicd P Mecamcai §i Mecanic} 2
principii §i metode de bazi din domeniu pentru ialelor ! 5i Rezi ialelor 2
calcule ice §i de rezistenfd specifice ingineri Mecanisme
autovehiculelor Organe de magini
TR P T ook 5 d fi Mecanicd | §i Mecanicd 2
tehnics, inclusiv desene de execufie i de ansamblu, Mecanisme
interpreteazd condl]u tehnice si verifici danj; Rezistenfa materialelor | si Rezisten[a materialelor 2
dintre i p ise §i rolul funcfional al Organe de magini
reperelor Desen tehnic gi infografics 1 5i 2
asistata de calcu
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Sedi"nta Senatului
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dentul/absol 1 H sifStudentul/absol I d dentul/absol ! arath spmt de|Calculul $I construcpa autovehiculelor
I {utitizarea del de analizk nfinifiativi si acliune pentru Caleulul si 1 cu ardere interni
le si d ia  tehnicsifconstructia si expl hiculel si| Modelare si simulare a si lor dinamice din k IU
. h sului ingineri de culturd orgamu;wnam Sistemne de comand §i control pentru autovehicule 1 §i 2
autovehiculelor ice pentru i rutiere
2 si omolog Py
A I lerelor 5i mi p 1,
Microp §i lere pentru sisteme de
da utilizate la hi
Refele si p le de icalii pentru hicull
fi pentru ingineri hiculel
Proi asistata de cal
Studentul/absol i anal 9i interp Procese §i caracteristici in motoare cu ardere intemn
rezultatele objinute. C ,' §i calculul for cu ardere intemd
Calculul i constructial aulovehxculelor
§i omol i
Tehnici de d icare §i P % pentru
hicule rutiere cu ou ardere intem
Diagnoza i il for electrice §i hibride
Studentul/absolventut rezolv problemele| C fia si calculul lor cu ardere interndt
hnol 1n utilizarea si f hiculel Calcutul i constructia autovehiculetor
Senzori §i traductoare pentru autovehicule
Sisteme mlehgenle de slgunmui rutiers
Mi eleclncesl 1 peniru }
Tehmcl de § p pentru
lele rutiere cu cu ardere infernit
sl intreli hiculelor electrice 5i hibride
M | energiel in hiculele electr
H si (] u KPR DY}
Stud 3 ! {at i1 C tia si caleulut cu ardere intema
profesionale prin sel , bi $l unllzarea Procese §i caracteristici in motoare cu ardere intern#
de pte §i pri dologii §i fogii din Calculul §i construcfia autovehiculelor
domeniu Tracliune electric 5i hibrid2 pentru autovehicule 1 §i 2
Controlut §i reducerea poluirii
Tehnici de di i m {3 p peniru
hiculele rutiere cu cu ardere intema
Diagnoza si intre}i : hiculelor electrice gi hibride
Mi 'energjeiln hiculete electri
Sofiwarein i 1
asistata de calcul
Prachcé 1 5i Practica 2
Sisterne automate de management in service
Studentul/absol t 3! st utilizeaz Construcfia §i calculul motoarelor cu ardere intem&d
concepte, teonl, modele §i metode de integrare a| C tia §i caleulul
in s le de rutier. Controlul §i reducerea poludrii
Tracfiune electricd gi hibrid% pentru autovehicule 1 5i 2
Arhi : Jerelor si microp 1
Microp si pentru sisteme de
da utilizate la hicul
Rejele §i p le de icafii pentru I
Procese §i caracteristici in motoare cu ardere intem
Sisteme telematice pentru transporturi rutiere
Sisteme si algoritmi de rutare inteligenti
Software in ingineria autovehiculelor
Sisteme de cond in hicul
Studentul/absol ! aste §i infelege|Studentul/absol ! aplick metode si tehnici deSl dentul/abso! 1 % cu[Masurdir electrice si el ice pentru )
principiile de funcficnare, arhitectura si rolul)verificare, di icare §i finere 4 s ] i si preclue In utilizarea|Senzori §i h‘aductoare pentru autovehicule
echipamentelor §i sistemelor de comand¥ sijcomanda i control utilizate in autovehicule| apara!elor de masur# §i control Sisteme electrice §i pentru 1!
control utilizate in autovehicule. moderne. Electronicl aplxcaui 2
Tehnici de diag s dictivil pentru
hicule nutiere cu cu ardere intern#
Diagnoza §i intrefi chiculelor electrice §i hibride
d bsolventul utilizeazA echip Vabsolventul respecta 1ol < ol T
specifice de (mare i dlagnozli nuto pentru de sigurant8, calitate §i protecti lui| Tehnici de di icare §i predictivii peatru
identificarea d lor in s in activitifile de diagr testare §i hicul ruuere cu cu ardere intema
reparare a sistemelor de comandi auto [ Di sifl telor electrice ¢i hibride
Controlul gt reducerea puluam
Cadeu legislativ §i iind jul
rutiere i
Studentul/absof i scheme el dentul/absot | meanifesta) Senzorigiuaductonre pentru autovehicule
si logice ale si lor auto §i sk relatii bifitate In apli procedurilor| Sisteme electrice si el ice pentru hicul
fionale intre senzori, actuatori i unitiile de tehnice  §i respeclarea indicatiilor|Sisteme de comand# i control pentru nutovehlcule]le
comanda. prod ilor de echif auto. Rejele §i p le do icafii pentru
Sisteme telematice pentru transporturt rutiere
Sisteme electrice si el pentru hicul
Studentul/absol H li p 1 Sisteme de comandésx control pentmautovehlculelslz
unui sistem de comandd in diferite condifii de ‘Tehnici de di si pentra
si s& stabil misuri de diere in| hicul ruliere o cu ardere intem
caz de functionare defectuoasi. Di st lculelor electrice si hibride
Sisteme telemance pentru transporturi nmere
Sisteme electrice §i ice pentru hicull
Fiabilitatea autovehiculelor
Sisteme avansate de siguran{i rutierit
Studentul/absolventul proiectez sau adaptezi Sisteme de comand §i control pentru autovehicule 15i 2
solufii tehnice pentru imbunitifirea funcjiontrii Sisteme inteligente de siguran{d rutierd
echipamentelor de control sau pentru implementarea Sistemne de cond in hicul
unor sisteme suplimentare
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dm data [1:97:

A > crmonme e,

Tond el T el

manifestd

1 utilizeaza i
specnﬁoe de mssurare $l simulare, si

aplicatii

Stodentuliabsolventul
itudine profesionals,

specifice (ex: si p de p
de refea CAN) pentru testarea §i

bititate in|Retele §i p
tehnice §i de| Slsteme telematice pentru transporturi rutiere

pentru ingi

le de i peniru

de|ECU, anali respectarea normelor
comands §i control in diverse regimuri de|configurarea sistemelor auto. i ie in st lere pentru sisteme de Y
lucru §i si propund solufii tehnice de| problemelor tehnice §i deschid p | 108 utilizate Ia autovehicule
optimizare sau remediere. inviifare continud. Sisteme i algoritmi de rutare inteligents
Sisteme de cond in hicul
Sisteme automate de management in service
Studentul/absol 1 eficient 1inir-un Sisteme de comand §i control pentru autovehicule 1 §i2
context tehnic, utilizind terminologia de specialitate Rejele si p le de icafii pentru hicul
penlru a descne problemele si solufiile identificate in Sisteme telematice pentru transporturi rutiere
§ de d4 Sisteme §i algoritmi de mlare inteligents
Sisteme de in hicul
Sisteme automate de management in service
Elaborarea proiectului de diplomi 1 5i 2
Studentul/absolventul colab 4 Tn echipe tehnice| fi 5i omol autovehiculel
pentry rezolvarea de sarcini practice privind| Tehnici de di icare §i predictivd pentru
proiectarea, montajul si testarea sistemelor de autovehicule rutiere cu motoare cu ardere internd
control auto. Practica 1 §i Practica 2
Elaborarea proiectului de diplomi 1 i 2
Studentul/absol 1t principiile de|Studentul/absol I identifics, testeazi §i|Studentul/absolventul ‘manifesti| Tractiune electric si hibridd pentru autovehicule 1 §i2
f ark §i caracteristicile|di ict f | sisteme de comandi si bilitate profesionald si respect Diagnoza §i mlre[merea vehlculelorelecmce 5i hibride
specifice ale lor de propulsie di irol din hicule el si hibride, utilizénd fafi de le de Modelarea i i dm hicul
hiculel 1 hibride  sijechip si aplicatii specifice. etick tehnologich i conﬁdenpa.lltale in|Sisteme de cond in hicut
tucrul cu sistemele electronice auto|Fiabilitatea autovehiculelor
complexe.
Studentul/absolventul este capabil si utilize dentul/absol | isi  asuma|Refelesip le de icafii pentru hicul
platforme software si interfefe specifice pentru bilitatea pentru corectitudinea{Microp i mil lere pentru sisteme de
diagnozi §i programare ECU-uri in vehicule testarilor §i a deciziilor tehnice infcomanda utilizate 1a autovehicule
electrice/hibrid/autonome, proiecte de mobilitate durabitd. Di i fi hiculelor electrice §i hibride
Software pentru ingineria autovehiculelor
Studentul/absolventul este capabil si mterpreteze Stud bsol 1 ifests o Tracfiune eleclncasl hlbndﬁpentru autovelnculelsl2
dmgrame si modele de control g p di ioni i i de|M: | energiei in }
lui gi a perfor lor lala adapta rapld cunusun[ele s pracnclle 1a|Controtul 5i reducerea poludirii
vehicule electrice evolutiile 1 in 1|Sisteme de cond in hicul
mobilitafii inteligente. Electronica de putere pentru autovehicule
dentul/absol 1 utilizez} platforme software §i Modelarea §i simul i lor di din hicul
interfefe specifice pentru diagnozi §i programare Software pentru ingineria autovehiculelor
ECU-uri in vehicule electrice/hibrid/autonome. Sisteme de cond in hi
Sisteme de comandi si control pentru autovehicule 1 §i 2
dentul/absol | interpretezii datele fumizate| Software pentru ingineria autovehiculelor
de senzorii avansaji (radar, camer3, GPS, LlDAR) si Sisteme de cond in hi
sii le coreleze cu deciziile si lui de Sisteme §i algoritmi de rutare inteligentd
dentul/absol | infelege rolul si|Studentul/absol 1 poate confi §i valida jentul/absol 1 dovedeste|Sisteme electrice gi el ice pentru hicul
1 p 1 fiale| functi i for de asisten{i la cond sia inifiativa §i capecitate de|Sisteme intéligente de sigurani rutiers
precum le electrice, si le BMS, |celor interpretand datele fi de daptare la noile tehnologii din d iullSisteme de cond in hicul
invertoarele, senzorii ADAS §i refelele desenzori avansati si unitafi de procesare. mobilitafii  elecirice, inteligente  si
comunicajie vehicular. coneclate.
Studeniul/absolventul este capabil si identifice si  [Studentul/absolventul manifestd - © Tmcpune eleclncésl hibrida penlm aulovehlculel §i2
B erori de funcfi 1n si le de atitudine p prin i d | energiei in
control al bateriei (BMS), in invertoare si P le de siguranfd electrich|El ica de putere pentru autovehicule
convertizoare DC/DC. de inalts tensiune (HV), in special in| Controlul sl reducerea poluam
tucrul cu bateri i circuite de tracti Cadru legislativ si reg| iind iul hiculel
rutiere
dentul/absol 1 explicd ptel dentul/absol 1 identifica riscurile asociate | Studentul/Absolventul manifesti Educatie fizic3 si sport I
fund; le legate de umand, |sed ismului si beneficiile activitifii fizice autonomie fn inifierea gi de ducatie fizici si sport If

cum ar fi calitifile motrice (for{s, rezistens,
vitezd, d mobilitate), deprinderile

regulate asupra sanitajii fizice §i mentale, in

activitifi fizice individuale sau de grup,

1

| specific al unui stil de viajdi p

motrice de bazi §i aplicative, i roful
tora in dezvol fizick i

activ.

fa prog! 1 5i
dlspomblle

o imbun¥itifire

calitajilor motrice de bazA (forfa, rezisten(d, vitez,
coordonare, mobilitate) prin participarea activ la
diverse forme de activitate fizics.

p
importan{a activitijii fizice i a unui stil
de viafi sanitos in randul colegilor §iin
comunitate, actionfind ¢a un model
pozitiv.

—

Studentul/Absolventul identificy, descrie
conceptele fundamentale ale analizei

siale ii §i
respectiv exphca terminologia cheie i
structurife le specifice d
tehnic in limba striing studiati.

Studentul/absolventul utilizeazX eficient o limbi
str&ind ]a un nivel intermediar spre avansat pentru a
injelege §i a produce mesaje scrise si orale specifice
domeniului ingineresc .

4 17,

Lol 1 elab Asi

Studentul/absolventul isi asumi
responsabilitatea pentru o comunicare
transparenli etics §i responsabili in toate

documente tehnice clare, concise i adap
publicului fint4, in limba matemd §i in limba stritind.

S(uden(ullnbsolventul pamolpa la

i de p
mesajul in funcfie de contextul cultural, lingvistic §i
de interlocutor.

Studentul/absolventulgestioneaz4 i filtreazi
informalii din diverse surse (scnse, orale, digitale),
1 pentru i fnd jul tehnic

§ P le gi publice.
Studentul/absol 1 manifestd
ie in I si
utilizarea resurselor de informare si de
fii §i i atft ling chtgide
andu-gi stilul §i comunicare.

1 1roban] P

integritate §i profesionalism in relafiile
profesionale §i sociale

Limba straini tehnick (englez#) 1,2, 3
Limbi straini tehnica (francezl) 1,
Limb? straini tehnici (germand) 1,
Limb3 straing tehnica (spaniol%) 1,
Limb# straini tehnici (italians) l 2,3
C icare §i scriere academi

Etici gi integritate academici

2,3
2,3
2,3
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