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FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea Facultatea de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor
Departamentul Departamentul de de Electrotehnica
Domeniul de studii | Ingineria autovehiculelor
Ciclul de studii Licentd, invatamant cu frecventa
Programul de studii | Echipamente si sisteme de comanda si control pentru autovehicule

2. Date despre disciplina

Denumirea disciplinei ‘ PROIECTARE ASISTATA DE CALCULATOR
Anul de studiu | I | Semestrul | 5 | Tipul de evaluare | Colocviu
Regimul Categoria formativa a disciplinei DS
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DO
DOB - obligatorie(DI), DOP — optionala(DO), DFA - facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

I a) Numar de ore pe saptamana 3 | Curs | 2 | Seminar Laborator/ 1 | Proiect
Lucrari practice

I b) Totalul de ore pe semestru din planul | 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator/ 14 | Proiect

de invatamant Lucrari practice

Distributia fondului de timp pe semestru ore

II.a) Studiu individual 30

I1.b) Tutoriat (pentru ID)

III. Examinari 3

IV. Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual (II.a+I1.b+III) 33
Total ore pe semestru (I.b+ILa+IL.b+III+IV) 75
Numarul de credite 3

4. Competente specifice acumulate

Competente CP3. Conceperea de solutii constructive care sa asigure indeplinirea cerintelor functionale ale
profesionale/generale| autovehiculelor;

CP4. Aplicarea cunostintelor conceptelor si metodelor de baza cu privire la sistemele electrice,
electronice si IT utilizate la autovehicule rutiere;

CP6. Rezolvarea problemelor tehnologice care au ca obiect de activitate cercetarea, proiectarea
sau intretinerea autovehiculelor electrice, plug-in hibrid si cu hidrogen.

Competente
transversale

5. Rezultatele invitirii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul descrie, Studentul/absolventul Studentul/absolventul deruleaza procese
identifica si sumarizeaza concepte utilizeaza principii si metode [specifice managementului proiectelor ingineresti
fundamentale din mecanica, esentiale pentru a analiza si din domeniul mecatronicii (de la faza de
electronica, automatica, stiinta solutiona probleme legate de  [proiectare pana la livrare, instalare, punere in
calculatoarelor si tehnologia reprezentarea grafica, functiune si mentenanta), asumand diferite roluri
informatiei, precum si modul lor de  |gestionarea datelor, modelarea [in echipd si comunicand clar si concis, atat
aplicare in proiectarea si dezvoltarea [si simularea sistemelor si iverbal cat si 1n scris, rezultatele obtinute.
sistemelor mecatronice. proceselor din domeniul sdu de [Studentul/absolventul identifica, selecteaza si

specializare. analizeaza surse bibliografice relevante din
domeniul mecatronicii si le utilizeaza in mod
adecvat pentru documentarea, proiectarea si
optimizarea sistemelor integrate, in conformitate
cu standardele tehnico-stiintifice actuale.
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Studentul/absolventul demonstreaza autonomie
in Tnvatare pe problematici specifice domeniului.

Studentul/absolventul cunoaste si Studentul/absolventul arata spirit de initiativa si
intelege principiile de functionare, actiune pentru actualizarea cunostintelor
arhitectura si rolul echipamentelor si profesionale, economice si de cultura
. ; . . * [Studentul/absolventul Lo ’

sistemelor mecatronice precum si . < .- < organizationala.
. . . AN analizeaza si interpreteaza ’
interactiunea dintre acestea in cadrul o

S : rezultatele obtinute.
aplicatiilor automatizate. ’
Studentul/absolventul cunoaste si Studentul/absolventul Studentul/absolventul aratd spirit de initiativa si
intelege principiile de functionare, elaboreaza proiecte actiune pentru actualizarea cunostintelor
arhitectura si rolul echipamentelor si  profesionale prin selectarea,  [profesionale, economice si de cultura
sistemelor mecatronice precum si combinarea si aplicarea de organizationala.
interactiunea dintre acestea in cadrul [concepte, principii,
aplicatiilor automatizate. metodologii si tehnologii

specifice mecanicii,
electronicii, informaticii si
automatizarii, caracteristice
sistemelor mecatronice.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei | Insusirea conceptelor, a regulilor si tehnicilor de conceptie, realizare, analiza,
verificare §i optimizare a componentelor sistemelor mecanice, utilizand tehnologia
informatiei si programele specifice CAD.

7. Continutul predarii si invatarii

Curs Nr.ore | Metode de predare Observatii

1. Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, 2
tematicii disciplinei, bibliografiei, modului de
evaluare pe parcurs si a celui de evaluare finala,
precum si realizarea altor clarificari necesare

2. Crearea modelelor 3D ale corpurilor geometrice 4
simple. Combinarea formelor geometrice simple

pentru crearea formelor complexe expunere orald,

3. Filete, gauri predefinite, proiectarea muchiilor 4
volumelor existente, instrumente de méasura si analiza
a volumelor

conversatie, exemple
demonstrative,

4. Utilizarea parametrilor in definirea unor relatii 2 descoperire dirijata,
matematice intre cotele pieselor. Crearea bibliotecilor studiu de caz, sinteza
parametrizate. a cunostintelor
Automatizarea crearii modelului 3D al unei roti
dintate

5. Reprezentarea solidelor prin proiectii. Generarea
vederilor, sectiunilor, rupturilor, vederilor de detaliu,

cotarea
6. Crearea si studiul asamblarilor 4
7. Simularea cinematicii mecanismelor si calcule de 4
rezistenta prin metoda elementului finit
Bibliografie minimala recomandata
° Sergiu SPINU, Proiectare Asistata de Calculator, curs format electronic, 2020
. Spinu Sergiu, Proiectare Asistata de Calculator, Indrumar de proiect, format electronic, 2015
° Ionut Gabriel Ghionea, Module de proiectare asistata in CATIA V5 cu aplicatii in constructia de masini,
Editura BREN, Bucuresti, 2004, ISBN 973-648-317-7.
Aplicatii (laborator) Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu 2
continutul laboratorului, prezentarea unor detalii
organizatorice, norme de securitate §i sandtate in expunere orald,
muncd _ - conversatie, exemple
2. Functii si modalitati pentru modelarea prototipurilor 2 demonstrative
virtuale simple descoperire diri';té
3. Modelarea unei flanse si a unei biele 2 >CoP rijata,
- - - - studiu de caz, sinteza a
4. Modelarea unui corp de robinet si a unui racord 2 .
— - cunostintelor
5. Prototipuri virtuale complexe. Modelarea unei carcase 4
6. Obtinerea automata a desenului de piesa. 2

Bibliografie minimala recomandata




1. Tonut Gabriel Ghionea, Proiectare asistata in CATIA v5, Editura BREN, Bucuresti, 2007, ISBN 978-973-648-
654-8.

2. Ionut Gabriel Ghionea, Catia V5. Aplicatii in inginerie mecanica, Editura BREN, Bucuresti, 2009, ISBN 978-
973-648-843-6

3. Indrumar de laborator disponibil in intranet

8. Evaluare

Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere dfn nota
finala
Curs Capacitatea de a realiza modele 3D parametrizate, | Evaluare finald prin proba
de a stabili relatii intre cote, de a automatiza practica (pe calculator)
realizarea desenului de piesa urmatd de verificarea orala a 60%
Capacitatea de a defini cerinte tehnice gradului de indeplinire a
Abilitatea de a utiliza software CAD cerintelor din proba practica.
Seminar
Laborator Gradul de implicare al studentilor in activitatea de | Evaluarea continud a
laborator sustinerii referatelor de 40%
laborator

acestora.

o Grad didactic, nume, prenume, Grad didactic, nume, prenume,
Data completarii semndtura titularului de curs semndtura titularului de aplicatie
24.09.2025 Conf. unv. dr. ing. Sergiu Spinu Conf. unv. dr. ing. Sergiu Spinu
Data avizarii Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program
25.09.2025 sef lucrari dr. ing. Elena-Daniela LUPU
Data avizarii In departament Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament
25.09.2025 conf. univ. dr. ing. Daniela IRIMIA

Data aprobarii in consiliul

facultatii Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

26.09.2025 Prof. dr. ing. Laurentiu- Dan MILICI




