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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

Anexa 1. Fisa disciplinei R40 — F01

Facultatea

Facultatea de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor

Departamentul

Departamentul de Calculatoare, Electronica si Automatica

Domeniul de studii

Stiinte ingineresti aplicate

Ciclul de studii Licenta

Programul de studii Echipamente si

sisteme medicale

2. Date despre disciplini
Denumirea disciplinei MECANISME SI ELEMENTE DE MECANICA FINA
Anul de studiu I Semestrul | 4 | Tipul de evaluare | E
Regimul Categoria formativa a disciplinei DD
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numar de ore pe saptamana 4 | Curs | 2 | Seminar Laborator/ 2 | Proiect
Lucrari practice

1 b) Totalul de ore pe semestru din planul 56 | Curs | 28 | Seminar Laborator/ 28 | Proiect
de invatamant Lucrari practice
Distributia fondului de timp pe semestru ore
1I.a) Studiu individual 16
11.b) Tutoriat (pentru ID)
1II. Examinari 3
IV. Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual (II.a+I1.b+III) 19

Total ore pe semestru (L.b+IL.a+ILb+III+IV) 75

Numarul de credite 3

4.

Competente specifice acumulate

Competente
profesionale/generale

CP2. Utilizarea adecvata a metodelor de analiza in elaborarea si interpretarea documentatiei tehnologice,
tehnice si ingineresti
CP3. Utilizarea, configurarea, calibrarea si mentenanta echipamentelor medicale complexe in mediu

de amplificatoare pentru biosemnale si|
critica solutiile de izolare galvanica pentruj
siguranta pacientului.
Studentul/absolventul ~ descrie principii
imetrologice si surse de eroare in masurarile
biomedicale."

circuite de amplificare cu CMRR|
>120dB si circuite de protectie
conform IEC 60601-1.
Studentul/absolventul calibreaza si
valideaza echipamente de masurare]
folosind etaloane certificate.

clinic
Competente CT1. Aplicarea, in mod responsabil, a principiilor, normelor si valorilor eticii profesionale in realizarea
transversale sarcinilor profesionale si identificarea obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, a etapelor de lucru,)
a duratelor de executie, a termenelor de realizare si a riscurilor aferente
5. Rezultatele invatarii
Cunostinte Aptitudini | Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul ana]izeazaS.tudent.ul/absolventulw proiecteaza
rincipiile de functionare ale circuitelorf | implementeaza clreuity
P . TR - - lelectronice pentru achizitia siStudentul/absolventul valideaza conformitatea|
electronice analogice si digitale utilizate in ST I . . S
echipamentele medicale [procesarea semnalelor biomedicalecircuitelor cu standardele de sigurantd -electricd
Studentul/absolventul e.Valueazé topolo ii(ECG’ EEG, EMG) medicala IEC 60601.
POIOEIStudentul/absolventul dezvoltaStudentul/absolventul gestioneaza dezvoltareal

lhardware medical de la concept pana la prototip
functional.
Studentul/absolventul
metrologica a masuratorilor.

asigurd trasabilitatea

6.

Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei

Familiarizarea cu termenii specifici disciplinei de Mecanisme si elemente de mecanica fina si
a celor care utilizeaza notiunile acesteia;
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7. Continutul predarii si invatarii

Curs

Nr. ore

Metode de predare

Observatii

Curs introductiv.

Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii disciplinei,
bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si a celui de
evaluare finald, precum si realizarea altor clarificdri necesare

Instruire, expunere,
conversatie

Capitolul I Structura mecanismelor

Element cinematic, cupla cinematica, lant cinematic, mecanism
Familia, gradul de libertate al unui lant cinematic

Grupe structurale, descompunerea mecanismelor plane in grupe
structurale

Capitolul IT Mecanisme cinematice cu cuple inferioare
Prezentarea mecanismelor cu cuple inferioare;

Analiza cinematica a mecanismelor cuple cinematice inferiore
Metoda grafo-analiticd pentru mecanismele plane

Metoda contururilor vectoriale pentru mecanismele plane
Metoda matriceald Hartenberg-Denavit pentru me

Metoda grafo-analitica pentru mecanismele plane
Metoda contururilor vectoriale pentru mecanismele plane
Metoda matriceald Hartenberg-Denavit pentru me

Capitolul III Mecanisme cu came

Mecanisme cu came. Definitie, exemple, clasificare

Analiza cinematicd a mecanismelor cu came. Metoda ecuatiilor
vectoriale

Sinteza cinematica a mecanismelor cu came

Legi de miscare utilizate pentru migcarea tachetului,
Parametrii geometrici de baza ai mecanismelor cu came,
Sinteza pe baza limitérii unghiului de presiune;

Sinteza pe baza limitarii razei de curbura.

Capitolul IV Mecanisme cu roti dintate

Mecanisme cu roti dintate, Definitie, exemple, clasificare
Legea fundamentald a angrenarii;

Definirea rotii dintate cilindrice cu dinti drepti cu ajutorul
cremalierei de referinta

Definirea angrenajului cilindric cu dinti drepti.

Aspecte ale angrenarii (continuitate, grad de acoperire,
interferenta, alunecarea profilelor)

Adoptarea coeficientilor de deplasare;

Roti dintate cilindrice cu dantura inclinatad

Roti dintate conice, definirea flancului si formarea angrenajului;
Roti cu axe incrucisate, angrenaje elicoidale si angrenaje melcate
Mecanisme planetare si diferentiale;

Calculul raportului de transmitere al unui mecanism complex cu
roti dintate

expunere orala,
conversatie, exemple
demonstrative,
descoperire dirijata,
studiu de caz,
exemplificare, sinteza a
cunostintelor

Bibliografie minimalad recomandata

Duca, C., Mecanisme, Lit. IPI lasi, 1983 (biblioteca USV)

Demian T., Elemente constructive de mecanica find, EDP, Bucuresti 1980, 716p. (biblioteca USV)
Handra-Luca, V., Stoical. A., Introducere in teoria mecanismelor, Vol.1, Vol 2, Ed. Dacia, 1983, (biblioteca USV)

Stelian Alaci, F C Ciornei, Eelemente de cinematica spatiald cu aplicatii in roboticd si teoria mecanismelor, 151 pag. Matrixrom,
2020, CIP 24336/09.12.2020, ISBN 978-606-25-0610-0 (format electronic Classroom)
Cretu, SM, Mecanisme cu bare: analiza structurala, cinematica si cinetostatica: teorie si aplicatii, 282 p, 2015 (format electronic

Classroom)

Cretu, SM, Mecanisme cu came. Teorie si aplicatii, Sitech, 315p. 2021 (format electronic Classroom)

Cretu, SM, Mecanisme cu roti dintate. Teorie si aplicatii, Sitech, 104 p. 2018(format electronic Classroom)
Stelian ALACI, Mecanica si mecanisme-Note de curs-format electronic, 2022(format electronic Classroom)

Aplicatii (laborator) Nr. ore Metode de predare Observatii
LABORATOR 1 Laborator introductiv. Familiarizarea 2 Instruire, expunere,
studentilor cu continutul laboratorului, prezentarea unor detalii conversatie
organizatorice, norme de securitate si sanatate in munca
LABORATOR 2 Analiza structurala a mecanismelor 2

expunere consideratii
LABORATOR 3 Determinarea experimentald a legii de miscare 2 teoretice i practice,
la un mecanism cu cama activitati pe grupe de
LABORATOR 4 Efectul jocurilor de montaj in functionarea 2 lucru, aplicatii practice,
mecanismelor aplicatii demonstrative,
LABORATOR 5 Studiul cinematic al mecanismului Cardanic 2 raspunsuri intrebari,
generalizat prelucrare date
LABORATOR 6 Efecte ale elementelor elastice in functionarea 2 experimentale, sinteza
echipamentelor cunostintelor
LABORATOR 7 Vibratii libere si fortate in functionarea 2



https://www.google.ro/search?hl=ro&tbo=p&tbm=bks&q=inauthor:%22Simona-Mariana+Cre%C5%A3u%22
https://www.google.ro/search?hl=ro&tbo=p&tbm=bks&q=inauthor:%22Simona-Mariana+Cre%C5%A3u%22
https://www.google.ro/search?hl=ro&tbo=p&tbm=bks&q=inauthor:%22Simona-Mariana+Cre%C5%A3u%22

echipamentelor

LABORATOR 8 Determinarea constantei elastice a unui arc prin 2
metoda statica

LABORATOR 9 Determinarea constantei elastice a unui arc prin 2
metoda dinamica

LABORATOR 10 Determinarea coeficientului de frecare de 2
alunecare prin metoda planului inclinat

LABORATOR 11 Determinarea coeficientului de frecare de 2
rostogolire utilizand miscari periodice

LABORATOR 12 Determinarea parametrilor geometrici ai unei 2
roti dintate cilindrice cu dinti drepti

LABORATOR 13 Determinarea coeficientului de restituire la 2
ciocnirea unidirectionala

LABORATOR 14 Recuperari . Evaluare 2

Bibliografie minimald recomandata

Alaci S., Ciornei FC., Elemente de cinematica spatiala cu aplicatii in robotica si teoria mecanismelor, MatrixRom, Bucuresti,
2020

Cretu, SM, Mecanisme cu bare: analiza structurala, cinematica si cinetostatica: teorie si aplicatii, 282 p, 2015

Cretu, SM, Mecanisme cu came. Teorie si aplicatii, Sitech, 315p. 2021

Cretu, SM, Mecanisme cu roti dintate. Teorie si aplicatii, Sitech, 104 p. 2018

8. Evaluare

Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere dlfl nota
finala
Curs Capacitatea de intelegere a notiunilor teoretice predate| Examinare orala 60%
(CP3)
Capacitatea generalizare a cunostintelor predate (CP3)
Capacitatea de previzionare a posibilitatilor de aplicare
racticd a cunostintelor dobandite (CP3)
Seminar
Laborator/ Capacitatea de a identifica de parametrii modeluluil Examinare orala 40%
Lucrari practice  feoretic pe modelul real (CP3)
Capacitatea de identificare a cauzelor care conduc la
diferentele dintre modelul real si cel teoretic (CP3)
Proiect

< Grad didactic, nume, prenume, Grad didactic, nume, prenume,
Data completarii semndtura titularului de curs semndtura titularului de aplicatie
Prof. dr. ing. Stelian ALACI Sef lucr.dr.ing. lonut ROMANU
25.09.2025
Data avizarii Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program
Sef lucr.dr.ing. Dragos VICOVEANU
25.09.2025
Data avizarii In departament Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament
Conf. dr. ing. Eugen COCA
25.09.2025
Data aprobarii in consiliul facultatii Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului
Prof. dr. ing. Laurentiu-Dan MILICI
26.09.2025
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