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Anexa 1. Fisa disciplinei R40 — F01

FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

Facultatea Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor

Departamentul Electrotehnica

Domeniul de studii Inginerie electrica

Ciclul de studii Masterat de cercetare

Programul de studii Tehnici avansate in masini i actionari electrice

2. Date despre disciplina

Denumirea disciplinei

‘TRADUCTOARE SPECIALIZATE IN ACTIONARI ELECTRICE

Anul de studiu |1 | Semestrul |1

| Tipul de evaluare

E

Regimul Categoria formativa a disciplinei IDAP
disciplinei DSI —de sinteza; DAP —de aprofundare
Categoria de optionalitate a disciplinei: IDOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numar de ore pe saptamana 2 | Curs 1 | Seminar - Laborator/ 1 Proiect -
Lucrari practice
1 b) Totalul de ore pe semestru din planul 28 |Curs | 14 | Seminar - Laborator/ 14 | Proiect -
de Invatamant Lucrari practice

Distributia fondului de timp pe semestru ore
II.a) Studiu individual 69
IL.b) Tutoriat (pentru ID)

III. Examinari 3

IV. Alte activitati (precizati): activitati partial asistate 25

72
125

Total ore studiu individual (II.a+11.b+IIT)
Total ore pe semestru (I.b+ILa+ILb+III+IV)
Numarul de credite

4. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale/generale

L]
e  CP4 Realizeaza retele industriale
L]

CP3 Realizeaza sisteme complexe de automatizare a proceselor industriale

CP11 Testeaza echipamente si instalatii electrice
CP12 Asigura mentinerea in stare de functionare a echipamentelor si instalatiilor electrice

o o Studentul/absolventul:
- cunoaste si intelege principiile de

functionare ale traductoarelor utilizate
fin sistemele de actionari electrice (de
pozitie, vitezd, curent, tensiune, cuplu,
temperatura, vibratii etc.).

- cunoaste instrumente hardware si
software utilizate In automatizarile
industriale;

- cunoaste si intelege caracteristicile
statice si dinamice ale traductoarelor
si influenta acestora asupra
performantei sistemelor de actionare.
- cunoaste structura sistemelor de
masurare si conversie analog-
numerica din buclele de reglare
automata ale actionarilor electrice.

- identifica si selecteaza tipul
de traductor adecvat pentru o
aplicatie concreta de actionare
electrica,

- integreaza traductoarele in
schemele de reglare automata
ale sistemelor de actionare;

- efectueze masuratori
experimentale si teste
functionale pentru
caracterizarea traductoarelor;
- integreaza mai multe retele
de comunicatii industriale ntr-
o0 aplicatie complexa de
automatizare;

Competente CT2 Aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti
transversale
5. Rezultatele invatarii
Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul:

Studentul/absolventul:

- colaboreaza cu actori din domenii conexe
(constructii, automatizari, mecatronicd) pentru
dezvoltarea unor solutii de automatizare
complexe;

- dezvolta capacitatea de documentare, analiza
critica si raportare tehnica in domeniul senzorilot|
si traductoarelor inteligente;

- efectueaza cautari bibliografice in literatura de
specialitate, consulta si foloseste bazele de date
stiintifice si alte surse de informare din domeniul
ingineriei electrice;

-recunoaste nevoia de invatare independenta, pe
tot parcursul vietii;

- lucreaza in echipa si, daca este necesar, preia
coordonarea echipei;
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- efectueaza teste intr-un laborator - integreaza solutii, standarde sil-manifesta rigoare stiintifica si responsabilitate
pentru a produce date fiabile si precisebune practici; profesionald in alegerea, utilizarea si intretinerea
pentru a sprijini cercetarea stiintificd |- colaboreaza cu alti membri ai [traductoarelor;

si testarea produselor; echipei pentru a colecta - utilizeaza metode si instrumente simple de

- identifica echipamentele utilizate in |informatii suplimentare sia  [identificare a problemelor.

instalatiile electrice; intelege mai bine natura

- utilizeaza instrumente software [problemei.

dedicate;

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei Insusirea de cdtre studenti a cunostintelor necesare utilizarii, verificarii, intretinerii si

proiectarii senzorilor si traductoarelor specific actionarilor electrice.

7. Continutul predirii si invatarii

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Introducere 1 expunerea, prelegerea,
conversatia, demonstratia
2.Traductoare de viteza si pozitie R expunerea, prelegerea,
2.1.Traductoare pentru deplasari liniare conversatia, demonstratia

2.2.Traductoare pentru deplasari unghiulare
2.3.Considerente privind alegerea traductorului optim intr-un SAE

3. Traductoare de temperatura utilizate in actionari electrice 2 expunerea, prelegerea,
conversatia, demonstratia

4. Traductoare de curent si tensiune utilizate in actionari electrice 3 expunerea, prelegerea,

4.1.Variante constructive de traductoare de curent si tensiune. conversatia, demonstratia

|Avantaje si dezavantaje.

4.2.Conditionoare de semnal

4.3.Considerente privind alegerea numarului optim si locul de
amplasare al traductoarelor de curent intr-un SAE

4.4.Solutie de traductor pentru componenta activa/reactiva a

curentului

5. Traductoare de vibratie utilizate in actionari electrice 2 expunerea, prelegerea,
conversatia, demonstratia

6. Traductoare de cuplu 2 expunerea, prelegerea,

6.1.Principii de identificare a cuplului electromagnetic dezvoltat de conversatia, demonstratia

0 masina electricd;

6.2.Circuite specializate utilizate pentru calculul cuplului
electromagnetic la masinile de c.a.

6.3.Traductoare de cuplu mecanic

7. Traductoare de turatie 2 expunerea, prelegerea,
7.1.Tahometre cu curenti turbionari conversatia, demonstratia
7.2.Tahogeneratoare

7.3.Tahometrul optic si cu sonda de contact
7.4 Stroboscopul si tahometrul de impulsuri

Bibliografie minimald recomandata

Raboaca M.S., Rata M., Manta 1., Rata G., OPAL-RT Technology Used in Automotive Applications for PEMFC (Capitol
de carte), Numerical Methods for Energy Applications, Naser Mahdavi Tabatabaei - Nicu Bizon Editors, Springer, 2021,
ISSN 1612-1287, ISBN 978-3-030-62190-2, https://doi.org/10.1007/978-3-030-62191-9, pp 443-466

M. Rata and G. Rata, "Speed Control Application with PLC High Speed Outputs Port," 2023 13th International Symposium
on Advanced Topics in Electrical Engineering (ATEE), Bucharest, Romania, 2023, pp. 1-5, doi
10.1109/ATEE58038.2023.10108371.

Gabriela RATA, Ciprian BEJENAR, Mihai RATA, 4 Solution for Studying the D.C. Motor Control using Ni Myrio-1900),
Modern Power Systems Conference 8th Edition Cluj-Napoca, 21-23 of May 2019

RATA Gabriela, RATA Mihai (2016), Temperature Control Solution With PLC, THE 2016 INTERNATIONAL
CONFERENCE AND EXPOSITION ON ELECTRICAL AND POWER ENGINEERING (EPE 2016), 20-22 Octombrie,
2016, lasi, Romania, ISSB/ISBN: 978-1-5090-6128-0, pag: 571-575

RATA Gabriela, RATA Mihai, A solution for study of PID controllers using cRIO system, Advanced Topics in Electrical
Engineering (ATEE), 7-9 mai 2015, Bucuresti, DOI: 10.1109/ATEE.2015.7133685, pag. 121-124

Aplicatii (laborator) Nr. ore Metode de predare Observatii
Securitatea si sanatatea Tn munca 2 exercitiul, conversatia,
demonstratia,
experimentul, lucrari
practice
Utilizarea unui sistem (cRIO) de achizitie, monitorizare si control [2 exercitiul, conversatia,
in bucla inchisa a unui microsistem de actionare cu motor de c.c demonstratia,
experimentul, lucrari
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practice
Studiul traductoarelor de curent electric si tensiune electricicu 2 exercitiul, conversatia,
efect Hall demonstratia,
experimentul, lucrari
[practice
Studiul unui traductor analogic de tip selsin pentru masurarea 2
pozitiei unghiulare
Studiul traductoarelor de vibratii pentru depistarea defectelorla 2 exercitiul, conversatia,
masginile electrice demonstratia,
experimentul, lucrari
ractice
Studiul traductoarelor incrementale de pozitie (discriminatorul de [2 exercitiul, conversatia,
sens, determinarea pozitiei, convertorul frecventa — tensiune) demonstratia,
experimentul, lucrari
ractice
Transmiterea datelor de la senzori prin diferite protocoale de 2 exercitiul, conversatia,
comunicatii demonstratia,
experimentul, lucrari
practice

Bibliografie minimala recomandata

e Gabriela RATA, Ciprian BEJENAR, Mihai RATA, 4 Solution for Studying the D.C. Motor Control using Ni Myrio-1900, Modern|
Power Systems Conference 8th Edition Cluj-Napoca, 21-23 of May 2019

e RATA Gabriela, RATA Mihai (2016), Temperature Control Solution With PLC, THE 2016 INTERNATIONAL CONFERENCE
AND EXPOSITION ON ELECTRICAL AND POWER ENGINEERING (EPE 2016), 20-22 Octombrie, 2016, Iasi, Romania,
ISSB/ISBN: 978-1-5090-6128-0, pag: 571-575

e RATA Gabriela, RATA Mihai, A solution for study of PID controllers using cRIO system, Advanced Topics in Electrical
Engineering (ATEE), 7-9 mai 2015, Bucuresti, DOI: 10.1109/ATEE.2015.7133685, pag. 121-124

e RATA Gabriela, RATA Mihai (2014), System for Monitoring and Analysis of Vibrations at Electric Motors, Analele Universitatii
Eftimie Murgu , Resita, ISSN: 1453-7397, nr: 3, pag. 97-104

o http://www.ni.com, Industrial Monitoring and control Hands-On Seminar with Compact R10

8. Evaluare

Pondere din nota

Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare <
finala
Curs Cunoaste terminologia utilizata in domeniul evaluare prin proba finala scrisd50%
traductoarelor specializate 1n actionarile electrice. si orala

|Are capacitatea de a utiliza si a aplica in practica
notiunile din acest domeniu.

Recunoaste si defineste conceptele fundamentale.
Identifica corect formule, relatii si caracteristici de
transfer specifice masurarilor neelectrice.

lAnalizeaza performantele sistemelor de achizitii de date.
|Are capacitate de sinteza.

Laborator/ Gradul de implicare la lucrari practice evaluare continud prin metode 40%
Lucrari practice |Cunostintele practice acumulate orale, probe practice,
Capacitatea de analizd, de interpretare personald, verificarea portofoliului

originalitatea, creativitatea in construirea unor
argumentari, in identificarea unor probleme si a solutiilor

acestora

[Efectuarea integrald a lucrarilor de laborator
Activitati partial |gradul de implicare in realizarea unei documentatii evaluare continud prin metode [10%
asistate orale

Data completarii Grad didactic, nume, prenume, Grad didactic, nume, prenume,

P semnatura titularului de curs semnatura titularului de aplicatie
25.09.2025 Conf.dr.ing. Gabricla RATA Conf.dr.ing. Gabriela RATA
Data avizarii Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program

25.09.2025 Conf.dr.ing. Mihai RATA

Data avizarii in departament Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament
25.09.2025 Conf. dr. ing. Daniela IRIMIA

Data aprobarii in consiliul facultatii Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

26.09.2025 Prof. dr. ing. Laurentiu Dan MILICI
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