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1. Date despre program

Anexa 1. Fisa disciplinei R40 — F01

FISA DISCIPLINEI
(licentad)

Institutia de invatdmant superior

Universitatea ”Stefan cel mare” Suceava

Facultatea

de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor

Departamentul

de Electrotehnica

Domeniul de studii

Ingineria Autovehiculelor

Ciclul de studii

Licenta

Programul de studii

Echipamente si sisteme de comanda si control pentru autovehicule

2. Date despre disciplind

Denumirea disciplinei

‘ SISTEME TELEMATICE PENTRU TRANSPORTURI RUTIERE

Anul de studiu | IV

| Semestrul | 8 | Tipul de evaluare

| Examen

Regimul Categoria formativa a disciplinei
disciplinei | DF - fundamentald, DS - de specialitate, DC — complementara

DS

Categoria de optionalitate a disciplinei:
DOB - obligatorie, DOP — optionald, DFA - facultativa

DOB

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

I a) Numar de ore pe siptdmana

5 Curs | 2 Seminar | - Laborator

Proiect | 1

planul de invatdmant

I b) Totalul de ore pe semestru din 70 | Curs | 28 | Seminar | - Laborator

28

Proiect | 14

Distributia fondului de timp pe s

emestru

ore

11.a) Studiu individual

52

I1.b) Tutoriat (pentru ID)

III. Examinari

IV. Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual II (a+b+c+d) 55

Total ore pe semestru (Ib+II+I1I+1V) 125

Numarul de credite

4. Competente specifice acumulate

Competente CP.18 Anticipeaza schimbdrile tehnologiei auto
profesionale/generale|CPp,20 Studiaza traficul rutier

CP.21 Proiecteaza sisteme de control

CP.22 Utilizeaza echipament pentru comanda de la distanta
CP.23 Dezvolta solutii inovatoare de mobilitate

Competente CT.3. Utilizeaza cu precizie echipamente, instrumente sau echipamente tehnologice
transversale CT.4. Demonstreaza alfabetizarea stiintifica
CT.5. Demonstreaza abilitati de rezolvare a problemelor

5.  Rezultatele invatarii

Cunostinte

| Aptitudini I Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identifica
explicd conceptele, teoriile

ingineriei autovehiculelor si
specializarii.

Studentul/absolventul utilizeazd principii si metode de
bazda din domeniu si le aplicd in procese specifice
sispecializarii.

si

metodele de bazad ale domeniuluiStudentul/absolventul elaboreazd documentatie

aleftehnica, inclusiv desene de executie si de
ansamblu, interpreteaza conditii tehnice si
verificd concordanta dintre caracteristicile
rescrise si rolul functional al reperelor.

sursele

autonomie

Studentul/absolventul
selecteaza si analizeaza

bibliografice

specifice domeniului.
Studentul/absolventul
demonstreaza

in Invatare pe

problematici
specifice domeniului.




Studentul/absolventul rezolva problemele
tehnologice in utilizarea sistemelor

Studentul/absolventul analizeaza si >
>“autovehiculelor.

argumenteaza rezultate teoretice,
experimentale si  documentatial
tehnica asociata domeniului
ingineriei autovehiculelor.

Studentul/absolventul elaboreaza proiecte
profesionale prin selectarea, combinarea, si
utilizarea de concepte, principii, metodologii si
tehnologii din domeniu.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei | Cunoasterea si implementarea sistemelor telematice in scoplul cresterii confortului
si sigurantei rutiere, a productivitatii si eficientei operationale

- Cunoasterea si Insusirea cunostiintelor legate de principalele sisteme si tehnologii ale
telematicii rutiere

- descrierea conceptelor, teoriilor si metodelor de baza utilizate in studiul telematicii
rutiere;

- Conceptul de transport intermodal sau multimodal cu implicatiile sale economice;

- Identificarea punctelor forte si a punctelor slabe ale telematicii rutiere

- Interpretarea problemelor aparute in analizarea sistemelor inteligente de transport
prin aplicarea cunostintelor de baza precum si prin utilizarea tehnologiilor IT)

- Manifestarea unei atitudini pozitive si responsabile fatd de domeniul transporturilor
- Dezvoltarea lucrului in echipa, crearea de parteneriate

- Sintetizarea si stabilirea conditiilor necesare functiondrii optime a unui sistem
inteligent de transport

- Selectarea unor principii, metode si procedee de cercetare in scopul rezolvarii unor
probleme specifice telematicii rutiere;

- Utilizarea unor soft-uri specifice, si proceduri de calitate specifice telematicii rutiere;
- Adoptarea unor criterii si metode de evaluare a conceptelor si teoriilor In cazul
sistemelor inteligente de transport din telematica rutiera

-~ Elaborarea unei strategii de studiu utilizand principii si metode;

- Studentii vor fi capabili sa utilizeze aparaturile si softurile folosite pe parcursul
orelor de studiu

7. Continutul predarii si invatarii

Curs oré Metode de predare Observatii
1, Terminologie. Definitii. Istoric. 2

2. Obiectivele sistemelor telematice rutiere. 3

Structura generald a unui sistem telematic.

3.Tehnologii privind telematica si controlul masinilor 2

Componenta de localizare si supraveghere 3

4 Componenta de verificare si control a parametrilor de | 3
functionare si exploatare a autovehiculelor

prelegerea, expunerea, conversatia,

5 Componenta de teletransmisie a datelor si 2 . .
. L prezentare powerpoint, exemplificarea,
intercomunicatii ..
- - explicatia
6 Componenta de prelucrare, gestionare, stocare §i 2 ’

valorificare a datelor. Plata electronica

7 Cresterea factorilor de confort, siguranta si reducerea
impactului mijloacelor de transport asupra mediului

7.1. Sisteme de management al urgentelor 3
7.2. Sisteme MMS (Mobile Mapping systems) 4
7.3. Sisteme DTA (Dynamic Traffic Assignment) 4

Bibliografie minimalad recomandata

1. Nicolae Cordos, Elemente de telematica rutiera, Editura UT Press, 2015

2. Florea, D., Aplicatii telematice in sistemele avansate de transport rutier. Brasov, Universitatea Transilvania, 2004
4. Todorut, I.-A.; Barabas, I.; Burnete, N. Siguranta autovehiculelor si securitatea in transporturi rutiere. Cluj-Napoca,
Editura U.T.PRESS, 2012.

5. A. B. Bohm, s.a., "Evaluating CALM M5-based vehicle-to-vehicle communication in various road settings through
field trials," in 2010 IEEE 35th Conference on Local Computer Networks, pp. 613-620, 2010.

6. H. Stuebing, A. Jaeger, N. Biimeyer, C. Schmidt, S.A. Huss, Verifying mobility data under privacy considerations
in Car-to-X communication, in: 17th ITS World Congress 2010, Busan, 2010.

7. Banciu, Doina, S.A. Sisteme inteligente de transport, Editura Tehnica 2003
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8. Muraru, A. Detectia radar automata, E.T. 2001
9. ***Standarde, legi, normative, documentatii etc., disponibile in reteaua internet

Aplicatii Laborator Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Protectia muncii. Prezentarea lucrarilor de laborator 2

si descrierea sumard a acestora

2. Componentele, functionarea si utilizarea sistemelor 2

de localizare (GPS, GALILEO, GLONASS)

3. Traductoare utilizate pe autovehicul pentru 4

monitorizarea unor parametri. Tipuri si caracteristici

4. Particularitdti privind interconectarea sistemelor 4

telematice cu cele ale autovehiculului Studiu de caz, experimentul ,
5. Studiul experimental al sistemului de navigatie 2 problematizare, lucrul in
dedicat autovehiculului echipd, studiul documentelor
6. Studiul functiondrii sistemului AV a autovehiculului 2 curriculare si bibliografice
7. Caracteristicile echipamentelor de transmitere la 4

distantd a informatiilor si utilizarea lor

8. Echipamente de gestionare si supraveghere a 2

parcului de autovehicule

9. Echipamente de supraveghere a regimului de 2

utilizare a autovehiculelor

10. Studiul comportamentului dinamic al 2

autovehiculelor cu ajutorul aplicatiilor GPS Android

11.Evaluare finala. 2

Bibliografie minimald recomandata

1. Nicolae Cordos, Elemente de telematica rutiera, Editura UT Press, 2015

2. Florea, D., Aplicatii telematice in sistemele avansate de transport rutier. Brasov, Universitatea Transilvania, 2004
3. Anghel, L.,s.a., Sisteme inteligente de transport : ghid pentru utilizatori si dezvoltatori, Bucuresti, Editura Tehnica,
2003

4. Todorut, I.-A.; Barabas, 1.; Burnete, N. Siguranta autovehiculelor si securitatea in transporturi rutiere. Cluj-Napoca,
Editura U.T.PRESS, 2012.

5. A. B. Bohm, s.a., "Evaluating CALM M5-based vehicle-to-vehicle communication in various road settings through
field trials," in 2010 IEEE 35th Conference on Local Computer Networks, pp. 613-620, 2010.

Bjork M., Alonso L. G. et al, Cooperative driving according to Scoop, www.gcdc.net, 2010.

Bibliografie minimala

1.Referate de laborator in format electronic

Aplicatii Proiect Nr. ore Metode de predare Observatii

Tematica proiectelor va fi stabilita/distribuita la
inceputul activitatilor aplicative din cadrul disciplinei.
Proiectul are ca obiectiv descrierea si elaborarea unor
elemente si sisteme specifice telematicii rutiere (ex.
Proiectarea unei intersectii semaforizate, sistem pentru
monitorizarea starii de oboseala a soferului,etc.)

experimentul, conversatia,
demonstratia, dezbaterea,
problematizarea

Proiectarea unui sistem de control adaptiv la context
vizénd politicile de reducere a emisiilor

Prezentarea temei de proiect 2

Modelarea sistemelor de tip pilot automat 2

Analiza sistemelor de pilotare automata 2 experimentul, conversatia,
Proiectarea unor arhitecturi mixte 2 demonstratia, dezbaterea,
(Hardware&Software) problematizarea
Proiectarea de arhiecturi adaptive 2

Modelarea rezultatelor si expunerea deciziilor generate 2

de catre sistemele dezvoltate

Prezentarea proiectului 2

Bibliografie minimala recomandata

1. Nicolae Cordos, Elemente de telematica rutiera, Editura UT Press, 2015

2. Todorut, 1.-A.; Barabas, 1.; Burnete, N. Siguranta autovehiculelor si securitatea in transporturi rutiere. Cluj-

Napoca, Editura U.T.PRESS, 2012.
2. Florea, D., Aplicatii telematice in sistemele avansate de transport rutier. Brasov, Universitatea Transilvania, 2004
3. http://www.eecs.umich.edu/courses/eecs461/project/ ACC Project.pdf
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http://www.eecs.umich.edu/courses/eecs461/project/ACC_Project.pdf

8. Evaluare

. . o Pondere din nota
Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare <
finala
Cunoasterea conceptelor, notiunilor si a teoriilor Examen scris cu 50%
Curs prezentate la curs intrebari deschise
Capacitatea de a putea aplica cunostintele dobandite
Seminar
Insusirea si intelegerea cunostintelor prezentate la curs Participare activa, 20%
Laborator L
Evaluare continua
Capacitatea de a explica si utiliza corect metodele, Participare activa; 30%
Proiect conceptele si notiunile prezentate Evaluare continua
Capacitatea de a opera cu cunostintele asimilate

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de aplicatie

25.09.2025

Prof.univ.dr. Mihai DIMIAN

S.l.univ.dr.ing. Eduard ZADOBRISCHI

Data avizarii

Semndtura responsabilului de program

25.09.2025

sef lucrari dr. ing. Elena-Daniela LUPU

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

25.09.2025

Conferentiar univ. dr. ing. Daniela IRIMIA

Data aprobarii in consiliul facultatii

Semnatura decanului

26.09.2025

Profesor univ. dr. ing. Laurentiu-Dan MILICI
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