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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program
Facultatea Facultatea de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor
Departamentul Departamentul de de Electrotehnica
Domeniul de studii Ingineria autovehiculelor
Ciclul de studii Licenta, invatamant cu frecventa
Programul de studii Echipamente si sisteme de comanda si control pentru autovehicule

2. Date despre disciplind
Denumirea disciplinei DINAMICA AUTOVEHICULELOR 2
Anul de studiu | 101 | Semestrul | 6 | Tipul de evaluare | Examen
Regimul Categoria formativa a disciplinei DF

disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara

Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB — obligatorie(DI), DOP — optionala(DQO), DFA - facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

I a) Numar de ore pe saptamana 3 |Curs | 2 | Seminar Laborator/ 1 Proiect
Lucrari practice

1 b) Totalul de ore pe semestru din planul 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator/ 14 Proiect

de invatamant Lucrari practice

Distributia fondului de timp pe semestru ore

1I.a) Studiu individual 30

11.b) Tutoriat (pentru ID)

1II. Examinari 3

IV. Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual (IL.a+I1.b+III) 33
Total ore pe semestru (L.b+IL.a+ILb+III+IV) 75
Numarul de credite 3

4. Competente specifice acumulate

Competente CP.1 Constructia automobilelor

profesionale/generale | CP.5 Aplica competente de calcul numeric

CP.7 Efectueaza incercari

CP.8 Analizeaza datele testelor

CP.17 Verifica parametrii sistemului in raport cu valorile de referinta

Competente CT.5. Demonstreaza abilitati de rezolvare a problemelor
transversale CT.6 Demonstreaza spirit antreprenorial

5. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul selecteaza si analizeaza

Studentul/absolventul identifica si Studentul/absolventul utilizeaza i : P

s ORI P = 1 sursele bibliografice specifice domeniului.
explica conceptele, teoriile si metodele | principii si metode de baza din
de bazi ale domeniului ingineriei domeniu i le aplica in procese Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in
autovehiculelor si ale specializarii. specifice specializarii.

invétare pe problematici specifice domeniului.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei Insusgirea de catre studenti a cunostintelor de specialitate privind elementele de dinamica
autovehiculelor rutiere si a principiilor de calcul si proiectare pentru predimensionarea
parametrilor constructivi si energetici si pentru evaluarea performantelor

7. Continutul predarii si invatarii

Curs I(:Irre. Metode de predare Observatii
- Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii disciplinei, | 2 Expunere;

bibliografiei, modului de evaluare. Autovehiculul ca sistem mecanic. Descoperire dirijata

Elemente generale : mase, sarcini, transmisie Prezentare in Power
- Contact pneu—cale de rulare: forte longitudinale si laterale, sarcini pe roata, | 2 Point cu ajutorul

aderenta videoproiectorului
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Forte exterioare asupra autovehiculului:  propulsive, de franare,
aerodinamice, gravitationale. Rezistentele la inaintare

Echilibrul fortelor la roaté: roata motoare, roata condusa si roata frinata

Transmisia mecanicd: Randament, caracteristica exterioara, rapoarte de
transmitere

Ecuatia generald a miscdrii rectilinii: bilant de tractiune, energie, putere

Dinamica longitudinala. Demararea autovehiculului. Acceleratie,
caracteristica fortei la roatd, timp de demarare, caracteristici forta—viteza—
timp

Franarea autovehiculului: ecuatie de miscare, timp/distantd de franare

Suspensia autovehiculului. Clasificare. Componentele sistemului de
suspensie. Rolul suspensiei in confortul si stabilitatea vehiculului

Dinamica verticala si confortul la rulare: vibratii. Miscérile caroseriei
(séltare, tangaj, ruliu). Rolul suspensiei in atenuarea vibratiilor. Indicatori ai
confortului (acceleratie RMS, ISO 2631). Dinamica rotii nesuspendate vs
caroserie. Efectele amortizarii, rigiditatii si masei nesuspendate 1SO 2631

Dinamica laterala. Traiectoria autovehiculului intr-un viraj. Forte laterale la
nivelul rotilor. Unghiul de derapaj. Subvirare si supravirare. Stabilitatea in
viraje

Stabilitatea autovehiculului: longitudinala, laterald, directionala, sisteme de
control (ABS, EPS)

Bibliografie minimala recomandata

1. Irimescu L.- Dinamica autovehiculelor, note de curs, platforma Universitatii, 2023
2.  Macarie, T.N., Automobile. Dinamica. Pitesti, Edit. Universitatii din Pitesti, 2003;

3. Jazar Reda, Vehicle Dynamics, Springer , 2014.

4. Potincu Gh. — Dinamica Autovehiculelor, Vol. I si II, Editura Universitatii din Pitesti 1998 si 2000.

Aplicatii (Seminar/laborator/proiect) | Nr. ore | Metode de predare | Observatii

Laborator

e Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu 2
continutul laboratorului, prezentarea unor detalii
organizatorice, norme de securitate si sanatate in munca Activitati pe grupe de lucru,
Calculul erorilor. dialog, aplicatii practice,

e Determinarea centrului de masi al autovehiculelor 2 modelare matematica,

e Simularea pe computer privind dinamica, stabilitatea 2 prelucrare date
autovehiculelor cu aplicatia CarSim, sau Matlab experirpentale, sinteza )

e Determinarea performantelor de accelerare ale 2 cunostintelor, referate scrise
autovehiculelor.

e Determinarea performantelor de franare ale autovehiculelor 2

o Stabilitatea transversala a autovehiculelor la mersul in viraj 2

e Evaluarea finala si recuperarari laborator 2

Bibliografie minimald recomandata

1. Irimescu L.- Dinamica autovehiculelor, note de curs, platforma Universitatii, 2023.

2. Jazar Reda, Vehicle Dynamics, Springer , 2014.

3. Tabacu, St.; s.a., Dinamica autovehiculelor. Indrumar de proiectare. Pitesti, Editura Universitatii din Pitesti, 2004

Aplicatii (Seminar/laborator/proiect) Nr. ore

Metode de predare

Observatii

Stabilirea datelor initiale ale autovehiculului 4
O tipul si destinatia autovehiculului;
O masa totala;
O dimensiunile principale;
O anvelopele;
O caracteristicile motorului.

Determinarea caracteristicii motorului 2
O puterea si momentul motor;
O caracteristica externa;
O __interpolarea punctelor caracteristice.

Calculul transmisiei 2
O alegerea rapoartelor de transmitere;
O raportul transmisiei principale;
O verificarea etajdrii treptelor.

Calculul fortelor de tractiune 2
o forta la rotile motoare;
o puterea disponibila;
o caracteristica de tractiune.

Determinarea rezistentelor la inaintare 2
O rezistenta la rulare;
O rezistenta aerodinamica;
O rezistenta la pantd;
O _rezistenta la acceleratie.

Analiza performantelor dinamice 2

indrumare de proiect,
demonstratie, rezolvare de
probleme, studiu de caz,
invatare bazata pe proiect,
utilizarea aplicatiilor software
de calcul si simulare,
consultanta si feedback
periodic.




viteza maxima;
acceleratiile;

timpul si spatiul de demaraj;
o capacitatea de urcare.

O O O

Calculul factorului dinamic
o determinarea si reprezentarea grafica;
o analiza rezervelor dinamice.

Calculul acceleratiilor si al timpului de accelerare
o acceleratia in fiecare treapta;
o timpul total de accelerare;
o spatiul parcurs la accelerare.

Analiza consumului de combustibil
o consum specific;
o consum la viteze constante;
o influenta transmisiei asupra consumului.

Concluzii

O verificarea indeplinirii cerintelor de performanta;
O interpretarea rezultatelor;
O  propuneri de optimizare.

Bibliografie minimala recomandata

4.  TIrimescu L.- Dinamica autovehiculelor, note de curs, platforma Universitatii, 2023.
5. Jazar Reda, Vehicle Dynamics, Springer , 2014.
6.  Tabacu, St.; s.a., Dinamica autovehiculelor. Indrumar de proiectare. Pitesti, Editura Universitatii din Pitesti, 2004

8. Evaluare

Tip activitate

Criterii de evaluare

Metode de evaluare

finala
Curs Participare activa la curs, raspunsuri corecte la intrebari, | Test scris care se finalizeaza 50%
interes pentru disciplind printr-o verificare oralad a
gradului de indeplinire a
cerintelor din lucrarea scrisa
Laborator/ Cunoasterea echipamentelor si aparaturii utilizate Evaluare continua pe parcursul
Lucrari practice [Realizarea lucrarilor de laborator semestrului, pe baza
Implicare, activitate de-a lungul semestrului activitatilor individuale si de 20%
Prezentarea si interpretarea rezultatelor experimentale grup desfasurate in cadrul
laboratoarelor

Proiect Criterii de evaluare
e  corectitudinea calculelor;
e  aplicarea metodologiei de proiectare;
e  justificarea solutiilor adoptate;
e  interpretarea rezultatelor;
[ )
cerintelor de redactare;
[ )

calitatea prezentarii proiectului si respectarea

sustinerea si argumentarea solutiilor tehnice.

evaluare continud pe parcursul
elaborarii proiectului,
verificarea calculelor si a
aplicatiilor, evaluarea
documentatiei tehnice finale, 30%
aprecierea corectitudinii §i
interpretarii rezultatelor,
sustinerea orald a proiectului.

Data completarii

Grad didactic, nume, prenume,
semnitura titularului de curs

Grad didactic, nume, prenume,
semnadtura titularului de aplicatie

24.09.2025

sef lucrari dr. ing. Luminita IRIMESCU

Data avizarii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program

25.09.2025

sef lucrari dr. ing. Elena-Daniela LUPU

Data avizarii in departament

Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament

25.09.2025

conf. univ. dr. ing. Daniela IRIMIA

Data aprobarii in consiliul facultatii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

26.09.2025

Prof. dr. ing. Laurentiu- Dan MILICI

Pondere din nota

sef lucrari dr. ing. Luminita IRIMESCU




