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Anexa 1. Fisa disciplinei R40 — F01

FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

Facultatea

de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor

Departamentul

de Electrotehnica

Domeniul de studii

Ingineria autovehiculelor

Ciclul de studii

Licenta, invatamant cu frecventa

Programul de studii

Echipamente si sisteme de comanda si control pentru autovehicule

2. Date despre disciplini

Denumirea disciplinei

| Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala

Titularul activitatilor de curs

ILector dr. Marius MARCHITAN

Titularul activitatilor aplicative

ILector dr. Marius MARCHITAN

Anul de studiu [ | Semestrul i | Tipul de evaluare | Examen
Regimul Categoria formativa a disciplinei DF
disciplinei | DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara

Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numar de ore pe sdptimana 4 Curs 2 Semina 2 Laborator/ Proiect
r Lucrari practice

I b) Totalul de ore pe semestru din 56 | Curs P8 | Semina P§ Laborator/ Proiect
planul r Lucrari practice
de invatamant
Distributia fondului de timp pe semestru ore
II. Studiu individual 41
III. Examinari 3
IV. Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual+ examen (II+111) 44
Total ore pe semestru (I.b+II+III+IV) 100
Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

Curriculum e Cunostinte minimale privind notiuni de analiza matematica.

Competente e Nu este cazul.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

Desfasurare a cursului e Videoproiector, laptop, ecran.

Desfasurare Seminar ¢ Videoproiector, laptop, ecran; tabla, creta.
aplicatii

6. Competente specifice acumulate

Competente transversale CT.2 Isi asuma responsabilitatea
CT.4 Aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti
CT.5 Demonstreaza abilitati de rezolvare a problemelor

Competente profesionale CP4 Executa calcule matematice analitice

7. Rezultatele invitarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul identifica si descrie

concepte, principii si metode de baza

din matematica.

Studentul opereaza cu concepte,|Studentul practica rationamentul logic, evaluarea
principii si metode de baza dinfsi autoevaluare in luarea deciziilor. Studentul este
matematica angajat In invatarea pe tot parcursul vietii pentrul
Studentul rezolva probleme de|dobandirea si implementarea cunostintelor, dupd
matematicd cu aplicabilitate Tncum este necesar, folosind strategii de invitare
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ingineria autovehiculelor si
valideaza solutia obtinuta

adecvate. Studentul aplicd valorile eticii si
deontologiei profesiei de inginer.

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei| Dezvoltarea abilitatilor de a aplica corect cunostintele acumulate pentru rezolvarea
diferitelor clase de probleme (Exemple: Analiza modala a sasiului si caroseriei
folosind algebra liniard; Analiza cinematica 3D a suspensiei si calculul centrului
de ruliu folosind geometria naliticd; Planificarea traiectoriilor netede pentru
vehicule autonome folosind geometria diferentiald).

9. Continutul predarii si invatarii

Curs

Nr. ore

Metode de predare Observatii

1. Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii disciplinei,
bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si a celui de
evaluare finald, precum si realizarea altor clarificari necesare

1

Instruire, expunere,
conversatie

2. Spatii vectoriale finit dimensionale

Spatii vectoriale. Definitie. Exemple. Proprietati. Baza.
Dimensiune. Schimbari de baze intr-un spatiu vectorial.
Subspatii vectoriale. Operatii cu subspatii vectoriale

3 Aplicatii liniare

IAplicatii liniare. Definitie. Exemple. Proprietati. Operatii cu
aplicatii liniare. Nucleu. Imagine. Aplicatii liniare intre spatii
vectoriale finit dimensionale. Valori proprii. Vectori proprii

4. Spatii vectoriale euclidiene
Forme biliniare. Forme patratice. Spatii vectoriale euclidiene

5. Elemente de algebra vectoriala
Vectori liberi. Aplicatii ale operatiilor cu vectori. Produse cu
vectori

6. Planul si dreapta in spatiu.

IPlanul determinat de un punct si vectorul normal la plan.
IPlanul determinat de trei puncte necoliniare. Ecuatia normala
a planului. Dreapta determinatd de un punct si un vector
director. Dreapta determinata de doua puncte distincte.
Ecuatia generald a dreptei. Pozitia relativa a doud plane.
Pozitia relativa a doua drepte in spatiu. Pozitia relativa a unei
drepte fatd de un plan

Prelegerea

7. Probleme de distanti in spatiu

Distanta de la un punct la o dreapta. Distanta de la un punct
la un plan. Distanta dintre doua drepte in spatiu.
IPerpendiculara comuna a doua drepte in spatiu. Proiectia
unei drepte pe un plan

articipativa,
dezbaterea, expunerea,
problematizarea,
demonstratia

8. Curbe algebrice de ordinul al doilea (conice)

Conice pe ecuatii reduse. Intersectia unei conice cu o dreapta.
Tangenta la conica. Ecuatia generald a unei conice.
Clasificarea conicelor

9. Suprafete de ordinul al doilea (cuadrice)
Sfera in spatiu. Cuadrice date pe ecuatii reduse. Generarea
suprafetelor

10. Elemente de geometrie diferentiala a curbelor plane
Reprezentari analitice ale curbelor plane. Tangentd. Normala.
Curbura. Raza de curbura

11. Elemente de geometrie diferentiala a curbelor in
spatiu

Curbe 1n spatiu. Reprezentri analitice. Tangenta la o curba
fin spatiu. Plan normal la o curba in spatiu. Triedrul Frénet.
Curbura. Torsiune.

12. Elemente de geometrie diferentiala a suprafetelor
Suprafete. Reprezentari analitice. Planul tangent intr-un
unct al suprafetei. Normala la suprafata

Bibliografie minimalad recomandata

o Semenescu, A. — Advanced calculus and linear algebra, Matrix Rom, 2026
® Matei, P. - Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala, Matrix Rom, 2021
® Barry,S., Davis,S. — Essential Mathematical Skills For Engineering, UNSW Press, 2002
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® Bird,J — Engineering Mathematics, Newnes, 2003

o Atanasiu, G., s.a — Algebra liniard; geometrie analitica, diferentiald; ecuatii diferentiale, Editura Fair Partners,
Bucuresti, 2003

o Fetcu, D. — Elemente de algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala, Casa Editoriald Demiurg, Iasi, 2009

Aplicatii (seminar / laborator / lucrari practice / proiect) | Nr. ore | Metode de predare Observatii
1. Prezentarea obiectivelor seminarului 1 Instruire, expunere,
Familiarizarea studentilor cu continutul seminarului, conversatie

prezentarea bibliografiei pentru seminar, prezentarea unor
detalii organizatorice

2. Spatii vectoriale finit dimensionale 2
Spatii vectoriale. Definitie. Exemple. Proprietiti. Baza.
Dimensiune. Schimbari de baze intr-un spatiu vectorial.
Subspatii vectoriale. Operatii cu subspatii vectoriale

3 Aplicatii liniare 2
Aplicatii liniare. Definitie. Exemple. Proprietati. Operatii cu
aplicatii liniare. Nucleu. Imagine. Aplicatii liniare intre
spatii vectoriale finit dimensionale. Valori proprii. Vectori
proprii

4. Spatii vectoriale euclidiene 2
Forme biliniare. Forme patratice. Spatii vectoriale
euclidiene

5. Elemente de algebra vectoriala 4
Vectori liberi. Aplicatii ale operatiilor cu vectori. Produse
cu vectori

6. Planul si dreapta in spatiu. 4
Planul determinat de un punct si vectorul normal la plan.
Planul determinat de trei puncte necoliniare. Ecuatia
normald a planului. Dreapta determinatd de un punct si un
vector director. Dreapta determinatd de doua puncte
distincte. Ecuatia generala a dreptei. Pozitia relativad a doua

plane. Pozitia relativa a doua drepte in spatiu. Pozitia Prel@gereg 5
relativa a unei drepte fatd de un plan participativa,
7. Probleme de distanta in spatiu 2 [(dezbaterea, expunerea,
Distanta de la un punct la o dreapta. Distanta de la un punct problematizarea,
la un plan. Distanta dintre doua drepte in spatiu. demonstratia

Perpendiculara comuna a doua drepte in spatiu. Proiectia
unei drepte pe un plan

8. Curbe algebrice de ordinul al doilea (conice) 2
Conice pe ecuatii reduse. Intersectia unei conice cu o
dreapta. Tangenta la conica. Ecuatia generald a unei conice.
Clasificarea conicelor

9. Suprafete de ordinul al doilea (cuadrice) 3
Sfera in spatiu. Cuadrice date pe ecuatii reduse. Generarea
suprafetelor
10. Elemente de geometrie diferentiala a curbelor plane 2

Reprezentari analitice ale curbelor plane. Tangenta.
Normala. Curburd. Raza de curbura

11. Elemente de geometrie diferentiala a curbelor in 2
spatiu

Curbe in spatiu. Reprezentari analitice. Tangenta la o curba
fin spatiu. Plan normal la o curba in spatiu. Triedrul Frénet.
Curbura. Torsiune.

12. Elemente de geometrie diferentiala a suprafetelor 2
Suprafete. Reprezentari analitice. Planul tangent intr-un
unct al suprafetei. Normala la suprafata

Bibliografie minimala recomandata

o Semenescu, A. — Advanced calculus and linear algebra, Matrix Rom, 2026

e Matei, P. - Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala, Matrix Rom, 2021

e Barry,S., Davis,S. — Essential Mathematical Skills For Engineering, UNSW Press, 2002

e Bird,J — Engineering Mathematics, Newnes, 2003

o Atanasiu, G., s.a — Algebra liniard; geometrie analitica, diferentiald; ecuatii diferentiale, Editura Fair Partners,
Bucuresti, 2003

o Fetcu, D. — Elemente de algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala, Casa Editoriala Demiurg, lasi, 2009

o Udriste, C., s.a — Probleme de Algebra, Geometrie si ecuatii diferentiale, EDP, Bucuresti, 1981
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10. Evaluare

Pondere din

Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare .
nota finala
Evaluare finald [Sunt urmarite corectitudinea si completitudinea Examen scris care se
cunostintelor, coerenta logica, gradul de asimilare | finalizeaza printr-o
al limbajului de specialitate. verificare orala a gradului de 60%

indeplinire a cerintelor din
lucrarea scrisa

Evaluare pe Participarea activd din timpul seminariilor. Se Evaluare continua pe

parcurs urmareste capacitatea de a opera cu cunostintele parcursul semestrului (pe
asimilate; aspecte atitudinale: constiinciozitate, baza activitatilor individuale 40%
interes pentru studiul individual. si de grup desfasurate in

cadrul seminariilor)

Standard minim de performanta

Standard minim de performanta evaluare la evaluarea finala

- Cunoasterea continutului tematic al disciplinei, in vederea utilizarii acestuia in mediul practic.

- Insusirea principalelor notiuni, idei, teorii specifice algebrei liniare, geometriei analitice si diferentiale;

- Respecta etica de baza, dar demonstreaza autonomie redusa in cdutarea de noi cunostinte.

Standard minim de performanti evaluare la activitatea pe parcurs

- Prezenta activa la activitatile de seminar.

- Demonstreaza interes pentru studiul individual.

- Recunoaste problema matematica asociata unei aplicatii in domeniul auto; dar validarea solutiei este superficiala
sau incompleta.

Pentru studentii cu dizabilitati si/sau nevoi educationale speciale, activitatile didactice si de evaluare pot fi adaptate in
functie de nevoile individuale, prin utilizarea infrastructurii accesibilizate a USV, asigurarea materialelor didactice in
formate accesibile si adaptarea modalitatilor de desfasurare a activitdtilor si de evaluare, cu mentinerea rezultatelor
invatarii si a cerintelor academice aferente disciplinei, in conformitate cu reglementarile USV in vigoare.

< Grad didactic, nume, prenume, Grad didactic, nume, prenume,
Data completarii < ; ; - . ) S
semnatura titularului de curs semnatura titularului de aplicatie
22.09.2025 Lector dr. Marius Marchitan Lector dr. Marius Marchitan
Data avizarii Grad didactic, nume, prenume, semnétura responsabilului de program
23.09.2025 sef lucrari dr. ing. Elena-Daniela LUPU
Data avizarii in departament Grad didactic, nume, prenume, semnétura directorului de departament
23.09.2025 conf. univ. dr. ing. Daniela IRIMIA
Data aprobarnunjn.consﬂlul Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului
facultatii
24.09.2025 Prof. dr. ing. Laurentiu- Dan MILICI




